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SPECYFIKACJA OGOLNA



S-00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE
1.WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna (ST)- Wymagania Ogoélne ostdnst do wymagéa wspolnych dla
poszczegodlnych wymagaechnicznych dotyexrych wykonania i odbioru Robét, ktére zostamykonane
w ramach projektu : instalacji gazowej zewatrznej niskiego afnienia do budynku szkoly Zespotu
Placowek Gwiatowych Nr 2 przy ul. R§anej 16 w m. Wioszczowa.

1.2. Okreslenia podstawowe.
Uzyte w SST wymienione poiej okr&lenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

- Dziennik budowy — dziennik, wydany zgodnie z obaaujacymi przepisami, stanowdy urzdowy
dokument przebiegu robét budowlanych oraz zdarpéolicznaci zachodzcych w toku
wykonywania robot.

- Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawagpowaniona do kierowania i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokitua

- Laboratorium - laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zajpaego, niezbdne do
przeprowadzenia wszelkich badgprob zwhzanych z ocenjakaosci materiatow i robot.

- Materialy — wszelkie tworzywa niezidne do wykonania robét, zgodnie z dokumentacpjektovg
i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pinegniera

- Odpowiednia (bliska) zgodnéé — zgodné¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjami, a
jesli przedziat toleranciji nie zostat oléteny — z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

- Inzynier — uprawniona osoba prawna lub fizyczna nadaceuggodnéé wykonania inwestycji z
projektem, obowjzujacymi przepisami, normami i obog@iujgcymi prawem budowlanym.

- Polecenie Irzyniera — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przgmiera, w formie
pisemnej, dotycgce sposobu realizacji rob6t lub innych sprawgzanych z prowadzeniem budowy.

- Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczrddza autorem dokumentacji projektowej.

- Przedsiewziecie budowlane— kompleksowa realizacja budowy wodggi wraz z przygczami.

- Rejestr obmiaréw — akceptowany przezagniera zeszyt z ponumerowanymi stronamizgty do
wpisania przez Wykonawmbmiaru dokonywanych rob6t w formie wyligzezkicow i ewentualnie
dodatkowych zalcznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegpptwierdzenia przez hyniera.

- Wymiar nominalny DN — liczbowe oznaczenie wymiaru elementu, ktéredesiodnie zaokglong
liczbg, w przyblizeniu réwry wymiarowi rzeczywistemu w mm.

- Srednica nominalna d- wymaganarednica przypormkowana do wymiaru nominalnego.

- Cisnienie nominalne PN- liczbowe oznaczeniediienia charakteryzage wymiary i wytrzymatéc
elementu instalacji w temperaturze odniesieniaygfesnach rurowych temperajgurdniesienia jest
temperatura wody rowna 20

1.3. Ogodlne wymagania dotycgrce Robot
Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jekoich wykonania oraz za ich zgodio
z Dokumentagj Projektovs i ST.



W przypadku, gdy materialy lub Roboty niedh w petni zgodne z DokumentacProjektovg lub ST, i
wptynie to na niezadowalgja jakos¢ elementu budowli, to takie materiatgda niezwtocznie zagpione
innymi, a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy
Wykonawca jest zobowzany do zorganizowania placu budowy.
Wykonawca jest zobowrany do utrzymania ruchu publicznego na terenieotwyd w okresie trwania
realizacji & do zakdéczenia i odbioru wgpnego Robat.
W czasie wykonywania robot Wykonawca wykona drogbjamdowe, dostarczy, zainstaluje
i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe gdzenia zabezpieczgje takie jak: zaporyswiatta
ostrzegawcze, sygnaty itp., zapewa@ayv ten sposob bezpiedmtwo pojazddw i pieszych.
Wykonawca zapewni state warunki widoczciow dzien i w nocy tych zapér i znakow, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgtlow bezpieczestwa.
Fakt przysipienia do robot Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem przez umieszczenie
tablic informacyjnych. Tablice informacyjnedy utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez
caly okres realizacji robat.
Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientaweealizacji a do
zakaiczenia i odbioru wgpnego robat.
Wykonawca dostarczy, zainstaluje iedzie utrzymywa tymczasowe ukglzenia zabezpieczme
w tym: ogrodzenia, pecze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcéwszelkie innesrodki
niezlzdne do ochrony robét, wygody spotecgeia innych.

1.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robét
Wykonawca ma obowrek zng& i stosow& w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawcatizie:

a) utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody gtajj,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanie¢sdo przepiséw i norm
dotyczcych ochronyrodowiska na terenie i wokét Terenu Budowy orad#ie unik& uszkodzé
lub ucizliwosci dla oséb lub wiasrsgi spotecznej i innych, a wynikgjych ze skzenia, hatasu lub
innych przyczyn powstatych w nagpstwie jego sposobu dziatania. Stasupie do tych wymaga
bedzie miat szczegllny wzgd na:

1) Lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopovegdiojazdowych

2) Srodki ostranoici i zabezpieczenia przed:
i) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnychiaoyi lub substancjami toksycznymi,
i) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
iii) mozliwoscig powstania pzaru.

1.6. Ochrona przeciwpaarowa
Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepisdw ochrony przeciwparowe;.



Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpagarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesziegrh biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz
w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne ¢a sktadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przegisazabezpieczone
przed dostpem o0sdb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpo@rem wywotanym jako rezultat
realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwahy szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dozycia.
Nie dopuszcza siuzycia materiatow wywotujcych szkodliwe promieniowanie ogséniu wickszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.
Wszelkie materialy odpadowezyte do robdt bda mialy swiadectwa dopuszczenia, wydane przez
uprawniorny jednostk, jednoznacznie okéljace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatésv n
srodowisko.
Materiaty, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, azp&aiczeniu robdt ich szkodlivéo
zanika (np. materiaty pylaste) mpgy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagechnologicznych
wbudowania. Jeeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamawi@ powinien otrzymé zgod: na
uzycie tych materiatow od wiaiwych organéw administracji patwowe;.
Jezeli Wykonawca uayt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie Sgecyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrtomstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne,
takie jak rurocigi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddgoych wiacicielami tych urzdzea
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez @damajgcego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wgiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyieminstalaciji i urzdzen
w czasie trwania budowy.
Wykonawca bdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania wkzktia instalacji na
powierzchni ziemi i urgdzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych przez
Zamawiajcego.

1.9. Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcedhie przestrzedgaprzepisow dotycgych bezpieczestwa i
higieny pracy. W szczegélsa Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowraz niespetniacych odpowiednich wymaga
sanitarnych.
Wykonawca zapewni idazie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczge, socjalne oraz spizi
odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie orke zhpewnienia
bezpieczéstwa publicznego.



1.10. Ochrona i utrzymanie robot
Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materialy i wdzenia aywane
do robat.
Wykonawca bdzie utrzymywdé Roboty do czasu ostatecznego odbioru Utrzymanieirpm by
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa djikelementy byly w zadowalglym stanie przez
caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

1.11 Stosowanie gido prawa i innych przepiséw
Wykonawca zobowzany jest zné& wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktégensjakikolwiek sposob zwizane z Robotami idolzie w
petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych pragepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i duzie w peini odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych aolizea lub metod.

1.12 Réwnowanosé norm i zbiorow przepisow prawnych
Gdziekolwiek powotanegskonkretne normy lub przepisy, ktore speétnimajp materiaty, spre i
inne dostarczone towary, oraz wykonane i zbadapetypkeda obowhzywat postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych nopreepisow.
Wykonawca zastosujeesiio norm powotanych w dokumentach.

2. MATERIALY

2.1.Zr6dta uzyskania materiatéw

Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje datyezproponowanegérdodta wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania materiatéw i odpowiedmgadectwa badalaboratoryjnych.
Zatwierdzenie partii (e&ci) materiatbw z danegarodia nie oznaczaautomatycznie,ze wszelkie
materialy z daneggrodta uzyskaj zatwierdzenie.
Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materiaty uzyskane z
dopuszczonegérodta w sposob ggty spetniaj wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie gmst
robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozviabel wiacicieli i odnagnych wiadz na pozyskanie
materiatow z jakichkolwiekrédet miejscowych vgiczagc w tozrodta wskazane przez Zamavdieggo.
Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagailosciowych i jakgciowych materiatlow z
jakiegokolwiekzrédta.
Humus i nadklad czasowo zth z terenu wykopow i miejsc pozyskania piaskwiru beda formowane w
hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacjeteu po ukéaczeniu robot.
Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykop@T erenie Budowydala wykorzystane do robot
lub odwiezione na odkiad.
Eksploatacjazrodel materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujgcymi na
danym obszarze.



2.3. Materiaty nieodpowiadapce wymaganiom
Materiaty nieodpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione z Terenu
Budowy.
Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdyjsie niezbadane i nie zaakceptowane materialty, Wykoaawc
wykonuje na wtasne ryzyko, lige sk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem.

2.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatow
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane nad#yedo czasu, gdycbla one potrzebne
do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszcaeriachowaty swajjakos¢ i wtasciwosé do robot i
byly dostpne do kontroli.
Miejsca czasowego sktadowanigdh zlokalizowane w olgbie Terenu Budowy lub poza Terenem
Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawc

2.5. Wariantowe stosowanie materiatow
Je&li Dokumentacja Projektowa lub ST przewiglmoaozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiad Inwestora o0 swoim zamiarzezycia
materiatu.

3. SPRAET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakowykonywanych robét.
Liczba i wydajnéc¢ sprztu bedzie gwarantow&przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadamistkngmi
w Dokumentacji Projektowej, ST.
Sprzt bedacy wiasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania rob6t ma byutrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrogodowiska i przepisami dotygaymi
jego wytkowania.

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowasie bedzie do ustawowych obgien na & przy transporcie materiatdw/
sprztu na i z terenu robot.
Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takighodkow transportu, ktore nie wplyn
niekorzystnie na jakd wykonywanych robét i wkgiwosci przewaonych materiatow.
Liczba srodkow transportu dizie zapewni& prowadzenie robét zgodnie z zasadami gkreymi w
Dokumentacji Projektowej, ST.
Srodki transportu nieodpowiad@e warunkom dopuszczalnych ob@n na osie mog byé uzyte przez
Wykonawe pod warunkiem przywrécenia do stanu pierwotneggtkowanych odcinkow drég
publicznych na koszt Wykonawcy.
Wykonawca bdzie usuwa na bieaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sdowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdachetenu Budowy.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgidnie z projektem, oraz za jako
zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, zh zgodné¢ z Dokumentag Projektov,
wymaganiami ST.
Wykonawca ponosi odpowiedziak® za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wgsc
wszystkich elementéw rob6t zgodnie z wymiaramidreymi okr&lonymi w Dokumentacji Projektowe;.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci (PZJ)

Do obowhzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inwestor
programu zapewnienia jasm, w ktoérym przedstawi on zamierzony sposéb wykeagia robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaratejwykonanie robot zgodnie z Dokumengac]
Projektova, ST.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli robot &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osignaé
zatazomg jakasé robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok Robot i jakdci materialdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, w¢zapc personel, laboratorium, sgtzzaopatrzenie i wszystkie udzenia
niezkzdne do pobierania probek i badaateriatdw oraz robot.
Wykonawca bdzie przeprowadza pomiary i badania materialtbw oraz robdt zestatliwoscia
zapewniajca stwierdzenieze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymbekumentacji
Projektowej i ST.
Minimalne wymagania, co do zakresu béadaich czstotliwos¢ s okreslone w ST, normach i
wytycznych.
Wykonawca dostarczy Inwestorowiviadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i spret badawczy
posiaday wazng legalizacg, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglajyymaganiom norm
okreslajgcych procedury bada

6.3. Pobieranie probek
Prébki keda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania prébek,
opartych na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moby¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do baila

6.4. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiargdls przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowazna
wytyczne krajowe.



6.5. Certyfikaty i deklaracje
Do wycia mazna dopyci¢ tylko te materiaty, ktére posiadaj

1. certyfikat na znak bezpiedmtwa, wykazujcy, ze zapewniono zgod&é z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmich oraz witéciwych
przepisow i dokumentow technicznych,
2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z:
* Polsky Normg lub

» aprobad techniczi, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidtmiskiej Normy, jeeli nie
sa objete certyfikacy okreslong w pkt 1. i ktore spetniajwymogi Specyfikacji Technicznej.
W przypadku materialéw, dla ktorych w/w dokumenty wymagane przez ST, kda partia
dostarczona do robotthzie posiadate dokumenty, okéajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musgzposiada w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami ba@laykonanych przez niego.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetmiaych wymaga beda odrzucone.

6.6. Dokumenty budowy
(1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnybowigzujagcym Zamawiagcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowykdica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialnéé za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z olaujacymi przepisami spoczywa na
Wykonawcy.
Zapisy w Dzienniku Budowy dula dokonywane na bigco i keda dotyczy przebiegu robét, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarshegny budowy.
Kazdy zapis w Dzienniku Budowyelzie opatrzony datiego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz @taska shibowego. Zapisy §rlg czytelne, dokonane
trwalg technilg, w porzdku chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zalgczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyefeds oznaczone kolejnym numerem
zalcznika i opatrzone dai podpisem.
(2) Rejestr Obmiarow

Rejestr Obmiaréw stanowi dokument pozwagdgjna rozliczenie faktycznego pegt kazdego z
elementéw rob6t. Obmiary wykonanych robét przepdzease w sposob aigty w jednostkach przgfych
w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru Obmiardow.
(3) Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodnéci materiatéw, orzeczenia o jadad
materiatdw, recepty robocze i kontrolne wyniki badsVykonawcy lgda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jédio Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robot.
(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentdéw budowy zaliczacsbprocz wymienionych w pkt ()-(3) n@stujagce dokumenty:
a) pozwolenie na realizacyadania budowlanego,
b) protokoty przekazania Terenu Budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robat,
e) protokoty z narad i ustale
f) korespondengjna budowie.
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(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpomied
zabezpieczonym.
Zaginiccie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugoj@atychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robo6t zgodnie z do&atacy
projektowat, SpecyfikagjTechnicza, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.
Wyniki obmiaru ledg wpisane do Rejestru Obmiaréw.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robot i materiatow
Dlugosci i odlegtagci pomidzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymicda obmierzone
poziomo wzdta linii osiowej.
Jeili Specyfikacje Techniczne wdaiwe dla danych robét nie wymagajego inaczej, obosci beda

wyliczone w n’?’jako diugd¢ pomnaona przezredni przekrdj.
llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo, ¢da wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy
Urzadzenia i spret pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvclezeli urzadzenia te lub spet
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzdzenia pomiarowedula przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wzenia
Wykonawca dostarczy i zainstaluje anizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom
Specyfikacji Technicznych. d8izie utrzymywad to wyposaenie zapewniag w sposob agiglty zachowanie
doktadndci wg norm.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary lgdg przeprowadzone przed gziowym lub wsépnym odbiorem odcinkéw roboét, a
takze w przypadku wyspowania dhiszej przerwy w Robotach.
Obmiar rob6t zanikapych przeprowadza esiw czasie ich wykonywania. Obmiar robdt podlagagch
zakryciu przeprowadzagsprzed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfitzdeds wykonane w sposob zrozumialy i
jednoznaczny.

11



8. ODBIOR ROBOT
W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, Roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
¢) odbiorowi wsgpnemu (powykonawczemu),
d) odbiorowi kaicowemu (pogwarancyjnemu).

8.1. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbior robét zanikacych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizulegry zakryciu.
Odbidr robot zanikagych i ulegajecych zakryciu bdzie dokonany w czasie umdiwviajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggrms¢pu robot.
Gotowa¢ danej cegsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do ebBaika Budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inwestora.

8.2. Odbidr czsciowy
Odbiodr cziéciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru ogciowego
robét dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze wshym robat.

8.3. Odbidr wskepny robot

Odbiér wstpny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wyka@manbot w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci | wartgsci.
Calkowite zakaczenie robot oraz gotowo do odbioru wsipnego ledzie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiadmigm na gimie o tym fakcie Inwestora.
W toku odbioru wsipnego robo6t komisja zapozna @i realizacj ustalé przyjetych w trakcie odbiorow
robét zanikajcych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania ralzitpetniagcych i robot
poprawkowych.
W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pmgoavych lub robdt uzupetniggych w warstwie
scieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czysaio ustala nowy termin odbioru
wstgpnego.

8.4. Odbidr koncowy
Odbior kacowy polega na ocenie wykonanych robdt genych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze wginym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbior kaicowy kedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektwwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.3. ,,0dbi6r wphy robo6t"”.

9. SPOSOB ROZLICZANIA ROBOT TYMCZASOWYCH I PRAC

PRZYGOTOWAWCZYCH.
Rozliczenie robo6t tymczasowych Zatadunek towargggzh prowadzonedalzie w formie ryczattu i

bedzie zdefiniowany jako procent caéb robét. Rozliczenie za w/w roboty nggbwat bedzie sukcesyjnie
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do posgpu robo6t zawartych w harmonogramie rzeczowo-finayso. Zasady platr@i za wykonane
roboty zostas okreslone przez Zamawiagego w projekcie umowy za wykonane roboty.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja 2004v sprawie okr@enia metod i podstaw
sporzdzania kosztorysu inwestorskiego, (...) (Dz.U. 30;1p0z.1389),

— Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wépéa 2004r. w sprawie szczego6towego zakresu i
formy dokumentacji projektowej, specyfikacji tecturiych wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz
programu funkcjonalnoaytkowego. (Dz. U. Nr 202; poz. 2072,

— Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003w sprawie bezpiecastwa i higieny
pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych. (D2NU47; poz. 401,

— Ustawa Prawo Budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (@zNr 207; poz2016 z 2003 r.) z poejszymi
zmianami,

- Ustawa Prawo Zamoéwie Publicznych z dnia 29 stycznia 2004 r. (Dz. U. N9; poz.177) z
pézniejszymi zmianami,

— Rozporadzenie Ministra Infrastruktury i Rozwoju z dnia IJ@zdziernika 2015 r. zmienigge
rozporadzenie w sprawie dziennika budowy, manta rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszani
zawierajcego dane dotygze bezpieczestwa pracy i ochrony zdrowia
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S-01.00.00 PRACE PRZYGOTOWAWCZE

S-01.01.01 POMIARY GEODEZYJNE
1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejTSss wymagania dotyezre wykonania
pomiaréw geodezyjnych przy budowie instalacji gagprewretrznej.

1.2. Zakres robdt obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia pomiarowych
geodezyjnych

1.2.1. Pomiary sytuacyjno-wysokgciowe.
W zakres tych robot wehoglz
- uaktualnienie istnigcych map sytuacyjno-wysokciowych w skali 1:500 w ok&onych
zakresach,
- wyznaczenie tras ruragow
- wytyczenie lokalizacji obiektéw budowlanych,
- nani&c¢ pikiety wysokdciowe,
- w przypadku malej iléci pikiet wysokdciowych uzupetni dodatkowymi pikietami, aby odda
wiasciwa rzezbe terenu,
- wykona wykaz reperéw z podaniemerdnych wysokéci oraz zaznaczyrepery na mapach do
celéw projektowych,
- poda& aktualny stan wladania na mapach (nr dziatek),
- dofaczy¢ odbitki map ewidencyjnych,
- poda& na mapach edne dna i gory studzienek kanalizacyjnych orgadme obiektow budowlanych.
1.2.2. Pomiary obiektowe
W zakres tych robot wchoglavyznaczenie punktow sytuacyjno-wyseékimmwych, osi obiektow, ggta

stabilizacja punktéw, ich zabezpieczenie przed zmzisniem i oznaczenie unliwviajgce ich tatwe
znalezienie i ewentualne odtworzenie,

2. MATERIALY

Materiaty niezlgdne do prowadzenia pomiaréw sytuacyjno-wysclkavych zgodnych z ST :
- paliki osrednicy od 5 do 8 cm i diugoi okoto 0,5 m,

- stlupki betonowe z krzem,

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w S-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Zastosowany sprg do wykonania pomiarow
Wykonawca przyspujacy do wykonania pomiarow geodezyjnych powinien waga Sie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
- teodolitow i tachimetrow
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- niwelatorow,

— dalmierzy,

— tyczek geodezyjnych,

— fat mierniczych,

— stalowych tam mierniczych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w S-00.00.00 ,Wymagania ofdlke 4.

4.2. Transport materiatow i wyposaenia
Wyposaenie i materialy do pomiarow geodezyjnych mdgg transportowany za pomgaowolnych
srodkow transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robdt podano w S-00.08@fnagania ogélne” pkt. 5.
Prace pomiarowe powinny &yvykonane zgodnie z obogaujacymi Instrukcjami GUGIK.

5.2. Wyznaczenie punktow gtéwnych
Tyczenie osi trasy kolektorow naje wykona& w oparciu o dokumentagj projektows przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji patwowej albo innej osnowy geodezyjnej, cloaej
w dokumentacji projektowe.

5.3. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych
Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypdéw i wykopow na
powierzchni terenu (okgégenie granicy robdét), zgodnie z dokumengapjojektowy oraz w miejscach
wymagajcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzethiétro

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako robét podano w S-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwizanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysékowych naley
prowadz¢ wedtug ogoinych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK

7. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT.
Zgodnie z punktem 3T S-00.00.00 “Wymagania ogélne”.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogollne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robét podano w S-00.00.00mabania ogdlne”.

8.2. Odbidér prac pomiarowych
Odbiér robot zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow
i dziennikbw pomiarow geodezyjnych lub protokétu kentroli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada Inwestorowi.
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9. SPOSOBY ROZLICZANIA ROBOT TYMCZASOWYCH
TOWARZYSZ ACYCH.
Zgodnie z punktem 9 S$-00.00.00 “Wymagania ogoélne”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonpréa geodezyjnych
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itwe@sGUGIK -1979
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poaiGdGiK -1978
Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnhowa geodezyjna GUGIK -1983
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekggciowe GUGIK -1979
Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary realizacyfab&lGiK -1983
Instrukcja techniczna G-3.1. Osnowy realizacyjneGa-1983

No o sMwDNPRE

17

PRAC



S-02.00.00 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH Il KATEGOR |l

S-02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH Il KATEGORI |

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej XS wymagania dotycice wykonania i odbioru
wykopow w gruntach Il kategorii.

1.2. Zakres robdt obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét ziemnych w czasie budowy
kanalizacji obejmuj wykonanie wykopow w gruntach kat. 1.

2. MATERIALY (GRUNTY)
Grunty uzyskane z wykopéw powinny dw maksymalny sposéb wykorzystane do budowy nasypow
Grunty powinny spetniaszczegotowe wymagania zawarte w niniejszej STriniem PN-S-02205.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania
Ogo6lne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okrellono w S-00.00.00 Wymagania ogdlne

3.2. Sprzt do robo6t ziemnych
Wykonawca przyspujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykéas#& mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu do:
- odspajania i wydobywania gruntow ( koparki, tadddiar
- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grutgpwcharki, zgarniarki),
- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samdglskrzyniowe),
- sprztu zagszczagcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.),
- sprzt do odwadniania wykopow (pompy, igtofiltry)

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania
Ogodlne wymagania i ustalenia dotgce transportu okiétono w ST S-00.00.00 Wymagania ogolne.

4.2. Transport gruntow
Wybor transportu naly do Wykonawcy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady prowadzenia robot
Ogolne zasady prowadzenia robo6t podano w ST S-@DO0
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5.2. Zasady prowadzenia robot

Przed przyspieniem do prac naty powiadomé i uzgodné z witascicielami sieci infrastruktury
istniejgcej sposbb i czas prowadzenia robot.
Wykopy powinny zost& wykonane jako rowy otwarte zabezpieczone. Metodgwpdzenia robot
ziemnych (eczne lub mechaniczne) powinny zdstdostosowane do gbokasci wykopu, warunkéw
geotechnicznych, ustale wtadzami koordynagymi i posiadanego spgtzi mechanicznego.
W miejscach kolizji i zblten z istniepcg infrastruktug podziemm wszystkie roboty ziemne néle
wykonywa recznie.
Dla wykop6w do 2,0m gbokasci mozna nie stosow@umochieniacian.
Wykopy szerokoprzestrzenne powinny¢hbywykonywane mechanicznie, o nachyleniu skarp 1déle
dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej.
Szeroké¢ wykopu jest uwarunkowanaednia kanatu lub obiektu, zwksza st ja 0 0,4 m z kadej ze
stron jako rezergniezlzdng do prowadzenia prac, o ile projekt nie stanowtheg
Sposbéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowh stateczn@& w catym okresie prowadzenia
robét, a naprawa uszkodgzevynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykdph,podcécia
lub innych odspstw od dokumentacji projektowej obza Wykonawe robot ziemnych.
Wyréwnanie dna wykopu i wykonanie podéo z dobrze zagzczonego piasku, nale wykona
bezpgarednio przed przygpieniem do montau przewodu lub budowy obiektu.
Zasypka w strefie prowadzenia rury do wys@ko50 cm ponad lico rury wykokarecznie gruntem
piaszczystym bez kamieni, zggczanym ¢cznie, warstwami. Strefa prowadzenia rury musi by
zag:szczona, co najmniej do waftd min 90 % Proctora poza pasami drogowymi i 100Mfpasach
drogowych wg PN-74/B-02480.
Technologia wykonania wykopu musi u#isvia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trveani
robot ziemnych. Sposéb odwodnienia dkaelokumentacja projektowa poszczegolnych #gada
Moze ono by realizowane poprzez:
1. Odwodnienie wykopow sposobem powierzchniowynmengem.
Polega ono ¢@zie na utaeniu dwu rzdéw siczkéw ceramicznych (drendw) lub rur PE perforowdnyc
@10 cm w warstwie filtracyjnej o gruba podanej w dokumentacji projektowej. Nagach drenarskich
nalezy wykona studnie zbiorcze z kgoéw betonowych @ 80 cm. Odprowadzenie wod drewsch
pompami przeponowymi o hegizie spalinowym. Odprowadzenie wody od pomp poprasadniki z
piasku z kegow betonowych @ 80 cm, rur@giem z rur stalowych kotnierzowych @ 200 mm agnym
na powierzchni terenu.
2. Pompowanie pompami elektrycznymi — igtofiltrjoltownowane.

Po catkowitym zamontowaniu ruragu lub wykonaniu obiektu natg wykona& zasypk wykopow.
Przestrzé& wykopbébw w obebie przewodu rurowego nale wypelnic gruntem piaszczystym
niezawierajcym kamieni.
W przypadku przewodoéw rurowych najesprawdzé:

- prostolinijng¢ utozenia przewodu,

- zgodnd¢ z projektowanym spadkiem,

- sprawdzé draznosé¢ (Swiatto kanatu) i wykoné préby hydrauliczne na eksfiltrgaj infiltracje

- wykona& zasypk gruntem piaszczystym lub z piasku
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Zasypka w strefie prowadzenia rury do wysako50 cm ponad lico rury wykodarecznie gruntem
piaszczystym bez kamieni, z@gczanym ¢cznie, warstwami. Strefa prowadzenia rury music by
zagszczona, co najmniej do waftd min 90 % Proctora (najlepiej 100 %) wg PN-74/8480. Do
wykonywania zasypki wkziwej wykopu nad strgfochronn rurochgu w pasie jezdnym i poboczu pma
przystpi¢ po dokonaniu kontroli stopnia zgggczenia obsypki. Do zasypki Wtawej nalery uzy¢ gruntu
piaszczystego dowiezionego. Do zasypki nie yalgywat gruntu zawierajcego due kamienie i gltazy.
Rozbiorka odeskowania wykopu powinna gpstva réwnolegle z zagszczeniem zasypki, przy
zachowaniu szczegoélnej ostrmsci, ze wzgédu na maliwos$¢ obsunécia sk $cian wykopu. Zasypk
wykopow pod sieciami uzbrojenia terenu staranngg&aé, aby unikaé p&zniejszego osiadania.
Rozbiorka odeskowania wykopu powinna gpstva réwnolegle z zagszczeniem zasypki, przy
zachowaniu szczegodlnej ostrméci, ze wzgédu na maliwosé obsungcia sk $cian wykopu. Nadmiar
gruntu naley odwiez¢ na miejsce wskazane przez Inwestora.

Teren po zaki@czeniu roboét przywroéido stanu pierwotnego. Istrdeg nawierzchnie drog i chodnikdw
odbudowé w standardzie sprzed rozpeca robot, po uzgodnieniu

Z zaradcg drog.

Nalezy bezwzgédnie przestrzegazasadyze zagszczenie strefy posadowienia rur musé,bgo najmniej
réwne zagszczeniu zasypki wkaiwej, nigdy nie mniejsze.

Calas¢ rob6t ziemnych, a zwiaszcza w pabliistniegcego pod i naziemnego uzbrojenia wykéra
zachowaniem maksymalnej ostnosci oraz wszelkich obowkujacych przepiséw braowychi BHP.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST S 00.00.00.

6.2. Kontrola wykonania wykopéw

Sprawdzenie wykonania wykopéw polega na kontrolowargodndci z wymaganiami okigonymi
w niniejszej specyfikacji oraz w Dokumentacji Pidfvej. W czasie kontroli szczeggluwag nalezy
zwrocié na:

- zapewnienie stateczém scian wykopu,

- odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robot iigo zakdiczeniu,

- doktadna¢ wykonania wykopdéw (usytuowanie i wykozenie),

- zag:szczenie warstwami zasypywanych wykopow.

7. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT.
Zgodnie z punktem 7ST S-00.00.00 “Wymagania ogdélne”.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogollne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST S 00.00.00.
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8.2. Zasady odbioru robot
Badanie materiatow i elementéw obudowy wykopdw malerykona bezpdrednio na budowie przez
ogledziny zewrtrzne, poréwnujc rodzaj materiatdw z cechami podanymi w opisiébézznym.
Sprawdzenie metod wykonania wykopow - wykonuje @izez ogidziny zewrtrzne i porbwnanie z
rysunkami oraz tytkowanym sprgtem.
Badanie materiatdbw drendw i obsypki filtracyjnejlery wykona& bezpdrednio na budowie przez
ogledziny zewrtrzne poréwnujc rodzaj materiatéw z cechami podanymi w rysunkach.
Badanie przekroju drema przeprowadza si przez sprawdzenie wymiaréw poprzecznych obsypki
filtracyjnej przez pomiar z doktadéaa do 1 cm.
Badanie zmiany kierunku drena w planie i zmiany przekroju przeprowadza girzez ogidziny
zewretrzne, czy zostaty wykonane w studzienkach zbiarhzy

8.3. Zakres odbioru robot
Minimalna czstas¢ i zakres testow i pomiaréw:
Pomiary szerokii dna wykopu
- Pomiary wykonywa taéma, co 200 metrow w linii prostej, w przypadkach smalnych, -co 50 m
Pomiary zagibienia dna
- Pomiary wykonywa niwelatorem, co 200 metrow i w miejscachtpliwych.
Test zagszczenia gruntu — wg proby Proctora
- Stopie ID powinien by zdefiniowany dla kadej ustalonej warstwy.
- Stopier ID zdefiniowany wg normy BN-77/8931-12 powiniencbggodny z okréona kategora
przeznaczenia gruntu.
Szerokd¢ dna wykopu
- Szeroké¢ dna wykopu nie powinna #0i¢ si¢ od projektowanej z tolerarci 5 cm
Zagkbienie dna
- Zagkbienie dna wykopu, okéane pomiarem kznych wysokéciowych przy ayciu niwelatora
nie powinno rani¢ sie od projektowanych gdnych z tolerangj—3cm do +1cm.

9. SPOSOBY ROZLICZANIA ROBOT TYMCZASOWYCH I PRAC
TOWARZYSZ ACYCH.
Zgodnie z punktem 9 S$-00.00.00 “Wymagania ogolne”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okigenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw
2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow
3. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilatidiernej
4. BN-77/8931-12  Oznaczenie wskaika zagszczenia gruntu
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S-03.00.00 INNE PRACE

S-03.01.01 ROZBIORKA ELEMENTOW NAWIERCHNI I ROBOTY
ODTWORZENIOWE.

1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej S wymagania dotyce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z rozbiérk elementéw nawierzchni.

1.2. Zakres robét obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot z@anych z rozbidrk
— warstw nawierzchni i podbudowy,

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne dotycgce materiatow
Ogodlne wymagania dotygee materiatdw podano w ST S-00.00.00. "Wymaganidna

2.2. Kruszywo
Do wykonania nawierzchni nale stosowdé kruszywa wg PN-B-11112 [3],. PN-B-11113 [4],.
Kruszywo powinno b§ jednorodne, bez zanieczyszazbcych i domieszek gliny.

2.3. Nawierzchnie z kostki betonowe.
Do wykonania nawierzchni naig wykorzystd materialty z demontal.

2.4. Zaprawa cementowa.
Zaprawa cementowa wg PN-90/B-14501[8]2ma@awiera dodatki uplastyczniage i uszczelniage.
Zaprawy wykonuje si z cementow portlandzkich marek 25, 35 oraz cemertiatniczych 25 i 35.
Stosowany mze byt réwniez cement szybkotwardnigly 40 i cement murarski 15.

2.5.Zr6dta materiatéw
Wszystkie materiaty ayte do budowy powinny pochodziylko zezrédet uzgodnionych i zatwierdzonych
przez Inwestora.
Zrodta materiatow powinny ywybrane przez Wykonawe wyprzedzeniem, przed rozpeciem robot.
Wykonawca powinien dostarozyvyniki bada laboratoryjnych i reprezentatywne prébki matemato

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne dotycgce spratu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST S-00.00.00. "Wymagania ogélne".

3.2. Sprzt do rozbiorki
Do wykonania robét zwzanych z rozbiorkelementéw drég, komor i ruragdw mae by wykorzystany
sprzt podany poriej, lub inny zaakceptowany przez Inwestora:
— samochody ezarowe,
- mioty pneumatyczne,
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— pity mechaniczne,
- frezarki nawierzchni,
— koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST S-00.00.00. "Wymaganine{

4.2. Transport materiatow
Transport powinien odbywssie w sposob przeciwdzialgy jego zanieczyszczeniu i uszkodzeniu.

4.3. Transport materiatdw z rozbiorki
Materiat z rozbiorki ména przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w ST S-00000Wymagania ogolne”

5.2. Wykonanie robot rozbiorkowych
Roboty rozbidrkowe obejmaijusunecie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienany pkt 1.3,
zgodnie z dokumentagcprojektows, ST.
Wszystkie elementy nitiwe do powtérnego wykorzystania powinny dousuwane bez powodowania
zbednych uszkodze

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Zasady ogolne kontroli jakoi robét podano w ST S-00.00.00. "Wymagania ogdélne"

6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbidrkowych
Kontrola jakaci rob6t polega na wizualnej ocenie komplagtsiovykonanych robét rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przeangzh do powtdérnego wykorzystania.
Zageszczenie gruntu wypelnigiego ewentualne doly po usetych elementach nawierzchni, ogrodze
przepustéw powinno spetdimdpowiednie wymagania okilene w ST S-02.00.00 “Roboty ziemne”.

6.3. Badania przed przysigpieniem do robot
Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykénaadanie kruszyw i mieszanek mineralno-
bitumicznych na reprezentatywnych prébkach. Odimbit

7. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT.
Zgodnie z punktem BT S-00.00.00 “Wymagania ogdélne”.

8. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT
Roboty podlegaj odbiorowi robdt na zasadach okomych w ST S-00.00.00. "Wymagania ogolne".
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Odbior robot
Roboty uznaje giza odebrane §# zostaty wykonane zgodnie z dokumentagjojektows i ST.

9. SPOSOBY ROZLICZANIA ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC
TOWARZYSZ ACYCH.
Zgodnie z punktem ST S-00.00.00 “Wymagania ogélne”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okggenia. Symbole. Podziat i opis gruntow
2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow
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S-04.00.00 INSTALACJA GAZOWA ZEWNETRZNA.

S-04.01.01 INSTALACJA GAZOWA ZEWNETRZNA.

1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznel\S» wymagania dotyere wykonania i
odbioru rob6t zwjzanych z budowzewretrznej instalacji gazowe;j.

1.2. Zakres robdt obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robdt zwanych z
wykonaniem kanalizaciji.
W zakres tych robot wchoglz
» roboty przygotowawcze,
¢ roboty montaowe
» kontrola jakdci.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania
Ogodlne wymagania dotygee materiatdw podano w ST S-00.00.00 “Wymaganidregjo
Wszystkie zakupione przez Wykonawmateriaty, dla ktérych normy PN i BN przewiduposiadanie
za&wiadczenia o jakai lub atestu, powinny ldyzaopatrzone przez producenta w taki dokument.

2.2. Rury przewodowe.
Instalacg gazove projektuje s z rur PE typ 100, szeregu SDR 17,6. Na rury osienpaleca sirury PE
szeregu SDR 17,6. Rury polietylenowezsgte do rozprowadzania gazu powinny postaatest Instytutu
Nafty i Gazu w Krakowie. Nalg stosowa rury w kolorzezoéttym lub pomaraczowym. Rury powinny
by¢ odpowiednio oznakowane przez producenta.

Rury polietylenowe winny spetrdavymogi norm PN-EN 1555-1 i PN-EN 1555-2 — Systeungewodow
gazowych z tworzyw sztucznych do przesytania paazowych. Polietylen (PE) €€ 1: Wymagania
0golne i Czs¢ 2: Rury.

Ksztaltki PE

Zmiany kierunku trasy o gtach ostrych projektowanego przewodu gazowegozyalealizow& przy
pomocy fabrycznie wykonanych ksztattek. Zmiany kigwu trasy o ftach tagodnych dokonywanedy
przy wykorzystaniu elastyczia rur PE. Minimalny promig gi¢cia rur PE w temperaturze 00C wynosi 50
x d, w temperaturze +100C 35 x d, a w temperatt2f9C 20 x d, gdzie d srednica zewetrzna rury PE.
Ksztaltki polietylenowe winny spetntawymogi norm PN-EN 1555-1 i PN-EN 1555-3 — Systemy
przewodéw gazowych z tworzyw sztucznych do przessigpaliw gazowych. Polietylen (PE) &2 1:
Wymagania ogoélne i G&¢ 3: Ksztattki.

Ztacza PE/STAL
Polczenia takie wyspuja przy hczeniu przewoddw polietylenowych projektowanej sigazowej z
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odcinkami stalowymi. Nalg/ w takich przypadkach stosowapecjalne ksztattki przgjiowe posiadajce
atest Instytutu Nafty i Gazu w Krakowie, oraz spaghte wymogi standardu technicznego ,ST-IGG 1101
— Pohczenia PE/stal dla gazu ziemnego wraz ze stalovgjementami do vgtzer oraz elementami do
przylaczer” (Izba Gospodarcza Gazownictwa, 2017).

Miejsca styku metalowych ksztaltek z rurami PE powi by zabezpieczone gamami polietylenowymi.

Rury stalowe i izolacja

Stalowe odcinki przglcza gazowej naly wykona z rur stalowych bez szwu spelni@jch
wymogi normy PN-EN 10208-2. Zastosowana stal winharakteryzowa si¢ grania plastycznéci nie
mniejsz niz 245 N/mm2. Zaleca &i stosowanie materialu o minimalnej normatywnej gnan
plastycznéci 290 N/mm2 (materiat L290 NB).

Izolacja antykorozyjna odcinkéw stalowych winnaclypu polietylenowego. Rury winny By
izolowane fabrycznie. Izolagjksztaltek i zZiczy realizowan na budowie nalgy wykona w klasie C30,
wg PN-EN 12068, o odporsa na napgcie przebicia do 14 kV.

Izolacja antykorozyjna winna spetniwvymogi warunkéw technicznych projektowania, budowy
odbioru i eksploatacji zabezpiegézechrony antykorozyjnej, obowzujacych na obszarze dziatakw PSG
Sp. z 0.0. Oddziat Zaktad Gazowniczy w Kielcach.

2.3. Sktadowanie materiatéw

Rury naley przechowywa w potazeniu poziomym na ptaskim, rownym podin w sposéb gwarantigy

zabezpieczenie ich przed uszkodzeniem i opadanusiémycznymi oraz spetnienie warunkéw bhp.

Ponadto:

a) rury z PE nalgy sktadowa w taki sposob, aby stykatygsone z podtéem na catej swej diugoi.

Mozna je skladowéana gsto utonych podktadach. Wysoké sterty rur nie powinna przekra¢za
1,5 m. Skiadowane rury nie powinny doyaraone na bezpwednie dziatanie promieniowania
stonecznego. Temperatura w miejscu przechowywaaipawinna przekraczs80°C,

3.SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycrce sprztu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST S-00.00.00 “Wymagania ogdlne”.

3.2.Sprat do wykonania robot
W zaleznosci od potrzeb, Wykonawca zapewni regstigcy sprzt do wykonania robdt ziemnych i
instalacyjnych
- kopark: podsebiern 0,25 ni do 0,40 m,
- sprzt do zagszczania gruntu, a mianowicie: zagczark wibracyjma, ubijak spalinowy, walec
wibracyjny,
— agregat pydotworczy 38 kVA
— ciggnik kotowy do 37 kW
— samochdd digycowy do 10t
— samochdd dostawczy do 0,9 t
— samochdd skrzyniowy do 5 t
- samochdéd samowytadowczy do 5 t
— spawark spalinova 300A
- sprzarke spalinow o wydajngci 4°5 ni/min
— suszark do elektrod
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— prasciarke do rur PE

— zgrzewark do zgrzewania elektrooporowego rur PE
— zgrzewark do zgrzewania czotowego rur PE

— zuraw samochodowy do 6 t

— praosciarke do rur PE

— zgrzewark do zgrzewania elektrooporowego rur PE

4. TRANSPORT

4.1.0gd6lne wymagania dotycrce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST S-00.00.00 “Wymaganidnedo

4.2 . Transport rur przewodowych i ochronnych
Rury mazna przewoz dowolnymisrodkami transportu wygtznie w pot@aeniu poziomym.
Rury powinny by tadowane obok siebie na catej powierzchni i zaleezone przed przesuwanieng si
przez podklinowanie lub inny sposab.
Rury w czasie transportu nie powinny st§kaie z ostrymi przedmiotami, magymi spowodowé
uszkodzenia mechaniczne.
W przypadku przewgenia rur transportem kolejowym, nzje przestrzega przepisy o tadowaniu i
wytadowywaniu wagonow towarowych w komunikacji wesvenej (zadcznik nr 10 DKP) oraz tadowa
do granic wykorzystania wagonu.
Podczas prac przetadunkowych rur nie mglezuc&, a szczegdh ostrazncs¢ nalery zachowa przy
przetadunku rur z tworzyw sztucznych w temperatiisko OC i nizszej.
Przy wielowarstwowym ukfadaniu rur gérna warstwa miaze przewysza $cian srodka transportu o
wiecej niz 1/3 srednicy zewntrznej wyrobu. Pierwsgwarstwe rur kielichowych i kotnierzowych natg
uktada® na podktadach drewnianych, podobnie poszczegOlaestwy naley przedzieléa elementami
drewnianymi o grubéxi wickszej ni wystapce czs$ci rur.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w ST S-00000/magania ogolne”.

5.2. Roboty przygotowawcze
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca dokona ich wytyczeriravale oznaczy je w terenie.
W celu zabezpieczenia wykopow przed zalaniem av@dmpowan z wykopdw lub z opadow
atmosferycznych powinny Byachowane przez Wykonagvco najmniej nagpujace warunki:
a) gorne krawdzie bali przyciennych powinny wystawa co najmniej 15 cm ponad szczelnie
przylegajcy teren;
b) powierzchnia terenu powinna bwyprofilowana ze spadkiem urdiwiajacym tatwy odptyw wody
poza teren przylegagy do wykopu;
C) w razie konieczni wykonany zostanie gy odprowadzacy wod: na bezpieczpodlegtac.

5.3. Roboty ziemne
Roboty ziemne powinny zostavykonanie zgodnie z ST-02.01.01
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5.4. Przygotowanie podiea
Rodzaj podiaa jest zaleny od rodzaju gruntu w wykopie.
W gruntach suchych piaszczystychwirowo-piaszczystych i piaszczysto-gliniastych otmymaltdci
powyzej 0,05 MPa podizem jest grunt naturalny przy nienaruszonym dnie opyk spetniajcy
wymagania normy PN-85/B-10726 [12].
W gruntach nawodnionych (odwadnianych w trakciedtppodiaze naley wykona z warstwyzwiru lub
ttucznia z piaskiem gruBoi od 15 do 20 crmatznie z utgonymi siczkami odwadniagcymi.

5.5. Roboty montaowe
Dla rur PE osrednicach 90 mm i wkszych, podstawowym sposobem icitZenia jest zgrzewanie
doczotowe. Metoda ta polega na ogrzaniu powierzifuzionych elementow na styk z pygrzewca, az
do ich uplastycznienia, a naghie po odjciu od nich ptyty, na wzajemnym pekeniu ze sab z
odpowiedni sitg docisku. Decyduicy wpltyw na wytrzymalét polagczen zgrzewanych ma odpowiednia
temperatura pilyty grzewczej, oraz stosowanieseiaych sit docisku w odpowiednim czasie. Przy
zgrzewaniu obowjzujg parametry podane przez producenta rur, ddjggee temperatury zgrzewania, sity
docisku, czasy zgrzewania i dogrzewania. Zgrzewamniealey przeprowadzaw zasadzie przy dodatnich
temperaturach otoczenia.z8& zajdzie konieczni@ zgrzewania rur w temperaturach paiO0C, lub w
czasie deszczu czy mgly, najewdwczas stosowanamioty ostonowe, a w przypadkach niskich
temperatur rownie ogrzewania — np. nadmuchem cieptego powietrza. clkias zgrzewania kee
niezgrzewane rur winny kyzamknéte.

Dla uzyskania poprawnie wykonanegaczia naley zwroci rowniez uwag na: prostopadig do
osi obcetych kaacowek rur, usuricie opitkdw i zadzioréw zaczonych powierzchni, czyst®taczonych
powierzchni, wspotosiowss taczonych odcinkow, czyséé ptyty grzewczej i studzenie zgrzewu tylko w
sposo6b naturalny.

Kazdy zgrzew nalgy ocent¢ pod wzgédem prawidtowéci wykonania. Kryteria oceny to:
szeroké¢ wyptywki, roznica szerokéci waleczkow wyptywki, zagbienie rowka ngdzy wateczkami i
przesungcie scianek hczonych rur. Parametry te ocenig sa pomog suwmiarki z doktadnizia do 0,5
mm. Jeeli ktorykolwiek z parametrow wyplywek nie ndi sie w ustalonych granicach
(okreslonych oddzielnie dla kalej srednicy Bczonych rur), naley wyptywke wycia¢ i wykona nowy
zgrzew.

Zgrzewanie doczotowe rur PE wykonuje ga pomog specjalnych urgdzer — zgrzewarek do
zgrzewania doczotowego. W zestaw typowej zgrzewadkautomatycznej wchodzzespot mocownikow
i sitownikow, zespot sterowniczy, pita (strugarkdd obcinania czota rury, piyta grzewcza i pompa
hydrauliczna. W wersji o pelnej automatyce dodatixow w zestawie znajdujeestlektroniczna
aparatura kontrolna, ewentualnie z drukatkgrzewarki do zgrzewania doczotowego produkowandla
réznych zakresowrednic zgrzewanych rur.

Pohczenia odcinkéw stalowych winny bywykonane spawaniem elektrycznym.

Prace spawalnicze zyzane z budow stalowych sieci gazowych musspetnid wymogi warunkow
technicznych okrdonych w Zasadach budowy, technologii spajaniagraa stalowych sieci gazowych,
obowizujacych na obszarze dziatakw PSG Sp. z 0.0. Oddziat Zaktad Gazowniczy w Kaelt
Wykonawca rob6t winien opracowanstrukcje technologiczne spawania WPS, zgodnigymaganiami
okreslonymi w Zasady budowy, technologii spajania i rmapstalowych sieci gazowych.
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Rury do spawania winny Bydobrze oczyszczone i ndienalezyty przeéwit. Do spawania winny ky
utozone w osi, a odlegid miedzy kaicami rur powinna zapewhiwtasciwe wykonanie spawu. Spawanie
rur powinno s odbywa w temperaturze otoczenia nie mniejszej+60C.

Spawanie rur gazowych najewykonywa metod, tukows reczm elektrod nietoplivg w ostonie gazéw
obojetnych (metoda 141), jakogrdza doczotowe.

taczenie odcinkdw rurowych oraz ksztaltek riglevykonywa zgodnie z wymaganiami norm PN-EN
12732.

Kontrola zhczy spawanych

Wiasciwa jaka¢ polaczen spawanych powinna bystwierdzona przez kontkol nadzér wykonawcy oraz
nadzor operatora sieci na miejscu spawania w gparbiadania nieniszgee.

Kontrola powinna obejmowasprawdzenie przed spawaniem, podczas spawanidadania kdcowe po
spawaniu.

Wszystkie badania nieniszgz naley wykona& w oparciu 0 wymagania okilene w rozporzdzeniu
Ministra Gospodarki z dnia 26 kwietnia 2013 r. waspie warunkow technicznych, jakim powinny
odpowiad& sieci gazowe i ich usytuowanie (Dz.U. z 2013 z.[@40) oraz w normie PN-EN 12732.
Podstawowym i obowizkowym badaniem dla wszystkich spoin sieci gazgestjbadanie wizualne spoin
(VT). Wynik bada wizualnych wykonawca wpisuje do dziennika spawania

Po uzyskaniu pozytywnego wyniku badavizualnych spoia mazna poddéa kolejnym badaniom
nieniszcacym.

Kontrole zlaczy spawanych realizowa zgodnie z Zasadami budowy, technologii spajania
i napraw stalowych sieci gazowych.

Zasypanie wykopow i ich zagszczenie

Dno wykopu winno b§ doktadnie oczyszczone z kamieni, korzeni i podebryzsci statych. Pod
przewody gazowe winna byvykonana podsypka z piasku grgbiol0 cm. Po oczyszczeniu i wyrGwnaniu
dna wykopu, oraz dokonaniu podsypki, 28aiu rury i przy niej témy lokalizacyjnej (szerokmi 6 cm z
czynnikiem lokalizacyjnym ze stali kwasoodporngjjy przewodu lokalizacyjnego w postaci izolowanego
drutu miedzianego o przekroju 2,5 mm2, ungleczsciowo zasyp& wykop piaskiem, ubijac
(zageszczajc) go warstwami do wysokoi 10 cm ponad wierzch rury, a dalej zasyp§wykop gruntem
rodzimym. Nad ruf — 40 cm powsyej jej wierzchu nalgy utozy¢ zOtta taéme ostrzegawcz 0 szerokéci
minimum 20 cm, a nagbnie zasypawykop do kaca odpowiednio zagzczajc grunt. Szczegdihuwag
nalezy zwrdocié na zagszczenie piasku wokot miejsc wychodzenia rur prasaveg/ch z rur ostonowych.

Zasypka mee nasipi¢ po odbiorze instalacji przez przedstawiciela Inees po uprzednim
sporadzeniu inwentaryzacji geodezyjnej w uktadzie szipolowego i mapy sytuacyjnej w skali 1:500.
Wskaznik zag:szczenia gruntu (piasku) w wykopach w obszarze sfamgarowania drogowego, oraz
wysokasci warstw piasku winny kiyzgodne ze stanem istrgeym.

Konieczne jest lkne (w miage mazliwosci wsiegowe) ukladanie przewodoéw gazowych PE w
wykopie dla kompensacji ruchow termicznych, azéalkasypywanie rur przy mibbwie najnizszych —
dodatnich temperaturach otoczenia.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST S-00.00.00 “Wymagania ogoélne”.
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6.2. Kontrola, pomiary i badania

Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przysgfpieniem do robét Wykonawca powinien wykérzadania majce na celu:

zakwalifikowania gruntow do odpowiedniej kategorii,

okreslenie rodzaju gruntu i jego uwarstwienia,

okredlenie stanu terenu,

ustalenie sposobu zabezpieczenia wykopdw przedizatavod,

ustalenie metod wykonywania wykopow,

ustalenie metod prowadzenia robét i ich kontrozasie trwania budowy.

Kontrola, pomiary i badania w czasie robét

Wykonawca jest zobowkany do stalej i systematycznej kontroli prowadzimyobo6t w zakresie i z
czestotliwoscia zaakceptowanprzez Inwestora w oparciu o nagrBN-83/8836-02, PN-81/B-10725 i PN-
91/B-10728.

W szczegOlnéci kontrola powinna obejmowa

sprawdzenie metod wykonywania wykopow,

zbadanie materiatéw i elementow obudowy padekn ich zgodnéci z cechami podanymi w
dokumentacji technicznej i warunkami technicznymil@nymi przez wytwokg

badanie zachowania warunkow bezpiéstea pracy,

badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniemywod

badanie prawidlowdzi podiaza naturalnego, w tym gtéwnie jego nienarusz&dnowilgotnasci i
zgodndci z okr&lonym w dokumentaciji,

badanie i pomiary szerokd, grubdci i zag:szczenia wykonanego pod# wzmocnionego z
kruszywa lub betonu,

badanie ewentualnego drena

badanie w zakresie zgodiwo z dokumentagj techniczi i warunkami okréonymi w odpowiednich
normach przedmiotowych lub warunkami technicznymngtwérni materiatdbw, ewentualnie innymi
umownymi warunkami,

badanie gtbokcsci utozenia przewodu, jego odleglm od budowli gsiadupcych i ich
zabezpieczenia,

badanie utgenia przewodu na podto,

badanie odchylenia osi przewodu i jego spadku,

badanie zastosowanychyety i ich uszczelnienie,

badanie zmiany kierunkéw przewodu i ich zabezpieieeprzed przemieszczaniem,

badanie zabezpieczenia przewodu przy pcaejpod drogami (rury ochronne,

badanie zabezpieczenia przed kagozradami bhdzacymi,

badanie szczelsoi catego przewodu,

badanie warstwy ochronnej zasypu przewodu,

badanie zasypu przewodu do powierzchni terenu papilzadanie wskaikow zagszczenia
poszczegoblnych jego warstw.
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Dopuszczalne tolerancje i wymagania:

— odchylenie odlegkxi krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopie powinno
wynosk wigcej niz = 5 cm,

— odchylenie wymiaréw w planie nie powinnodyieksze n 0,1 m,

— odchylenie grubgci warstwy zabezpieczgjej naturalne podi@ nie powinno przekrocgy: 3 cm,

— dopuszczalne odchylenia w planie keahzi wykonanego podi@ wzmocnionego od ustalonego na
tawach celowniczych kierunku osi przewodu nie powiprzekracz&10 cm,

- réznice rzdnych wykonanego podia nie powinny przekrocZyw zadnym jego punkcie: dla
przewodoéw z tworzyw sztucznych =5 cm,

— dopuszczalne odchylenia osi przewodu od ustalonegotawach celowniczych nie powinny
przekroczy 10 cm,

— stopier zag:szczenia zasypki wykopéw okfeny w trzech miejscach na diugm 100 m nie
powinien wynost mniej niz 0,97.

7. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT.
Zgodnie z punktem 3T S-00.00.00 “Wymagania og6lne”.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST S-00.08A30nagania ogolne”.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengagirojektows i ST, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty Wiypozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj wszystkie technologiczne czyniod
zwigzane z budowinstalacji, a mianowicie:

— roboty przygotowawcze,

- roboty ziemne z obudayécian wykopow,

— przygotowanie podia,

- roboty montaowe wykonania ruroggow,

— wykonanie rur ochronnych,

— wykonanie izolacji,

— préby szczelngi przewoddw, zasypanie i zgggczenie wykopu.
Odbiér robot zanikagych powinien by dokonany w czasie umldwiajagcym wykonanie korekt i
poprawek bez hamowania og6lnego ppstrobot.
Diugos¢ odcinka robot ziemnych poddana odbiorowi nie poairby mniejsza od 50 m i powinna
wynosi: okoto 300 m w przypadku utenia rur w wykopach écianach umocnionych, galla przewodow
utozonych w wykopach nieumocnionych okoto 600 m.
Dopuszcza si zwigckszenie lub zmniejszenie diugd przeznaczonego do odbioru odcinka przewodu z
tym, ze powinna by ona uzaleniona od warunkow lokalnych oraz umiejscowienia rogmia lub
uzasadniona wzetlami techniczno-ekonomicznymi.
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Inzynier dokonuje odbioru rob6t zanikajch zgodnie z zasadami okienymi w ST S-00.00.00
“Wymagania ogolne”.

8.3. Odbidr wskepny

Odbiorowi wstpnemu wg PN-81/B-10725 i PN-91/B-10728 podlega:

— sprawdzenie kompletdoi dokumentacji do odbioru technicznegonkowego (polegace na

sprawdzeniu protokotéw badl@rzeprowadzonych przy odbiorach technicznyef$anwych),

badanie szczelsoi calego przewodu (przeprowadzone przy catkowigl®nczonym i zasypanym
przewodzie, otwartych zasuwach - zgodnie z puni@e&.3 normy PN-81/B-10725),
Whyniki przeprowadzonych badgodczas odbioru powinny bywijete w formie protokotu, szczegétowo
oméwione, wpisane do dziennika budowy i podpisaree nadzoér techniczny oraz czionkdéw komisji
przeprowadzajcej badania.
Wyniki bada przeprowadzonych podczas odbiorugusego nalgy uzna za doktadne, jeli wszystkie
wymagania (badanie dokumentacji i szczéthaatego przewodu) zostaty spetnione.
Jeveli ktores z wymaga przy odbiorze technicznym wginym nie zostalo spetnione, nafeocent jego
wplyw na stopié sprawndci dziatania przewodu i w zaleosci od tego okrdi¢ konieczne dalsze
postpowanie.

9. SPOSOBY ROZLICZANIA ROBOT TYMCZASOWYCH I PRAC
TOWARZYSZ ACYCH.
Zgodnie z punktem &T S-00.00.00 “Wymagania ogdélne”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

* Rozporadzenie Ministra Gospodarki z dnia 2013.04.26 w wpgawarunkéw technicznych jakim
powinny odpowiadasieci gazowe (Dz. U. z dnia 2013.06.04, poz. 640).

e Warunki technicznymi projektowania, budowy i odhiogazocigéw wykonanych z polietylenu -
czerwiec 2014 r.

* Warunki technicznymi wykonania i odbioru gazg®w i urzadzen gazowniczych stalowych o
MOP<5 bar, prace spawalnicze — czerwiec 2014 r.

* Whytyczne do stosowania kurkéw kulowych na siecigahowych — maj 2014 r.

 Warunki technicznymi projektowania, budowy, odbioiu eksploatacji zabezpieazeochrony
antykorozyjnej — czerwiec 2014 r.
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