SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
,REMONT DROG NA TERENIE GMINY WLOSZCZOWA”

D.00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE
1.1. Przedmiot SST
1. WSTEP
Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacjiclirecznej (SST) g wymagania ogolne dotygee
wykonania i odbioru rob6t zwzanych z remontem ulic i dr6g gminnych. Kategodehu KR 2.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna dokument pigetay i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rabd
pkt. 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejnuymagania ogdlne, wspdlne dla robotgypgh nizej
wymienionymi specyfikacjami:
D.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D.01.01.01 Odtworzenie (wyznaczenie) trasy i punkidysokaciowych
D.03.00.00 ODWODNIENIE KORPUSU DROGOWEGO
D.03.02.01 Kanalizacja deszczowa
D.04.00.00 PODBUDOWY
D.04.01 .01 Koryto wraz z profilowaniem i zsgczeniem podia
D.04.02.01 Warstwy odszapce
D.04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabiknego mechanicznie
D.04.06.02 Podbudowa betonowa
D.04.07.01 Podbudowa z betonu asfaltowego
D.05.00.00 NAWIERZCHNIE
D.05.03.05a Nawierzchnia z betonu asfaltowego stmes$cieralna
D.05.03.23 Nawierzchnia z kostki brukowej betonowej
D.07.00.00 OZNAKOWANIE DROG | URZADZENIA BEZPIECZE NSTWA RUCHU
D.07.01 .01 Oznakowanie poziome
D.07.02.01 Oznakowanie pionowe
D.08.00.00 ELEMENTY ULIC
D.08.01 .01 Krawzniki betonowe na tawie betonowej
D.08.02.02 Chodniki z brukowej kostki betonowej
D.08.03.01 Obrzea betonowe
D.08.04.01 Wjazdy i wyjazdy z bram
D.08.05.06Scieki z brukowej kostki betonowej
1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione poiej okrélenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1.Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowcy catag¢ techniczno-aytkowg
(droga) albo jego €&¢ stanowjca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiglostowy, korpus
ziemny, wzel).
1.4.2.Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lubuod@sy od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.
1.4.3Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do rihyostoju pojazdow oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi uradzeniami technicznymi zezanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.4.Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronapatrzony piecgia organu wydajcego, wydany
zgodnie z obowizujgcymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu rob6t budowlanychzgty
do notowania zdarad okoliczndci zachodzcych w toku wykonywania robo6t, rejestrowania dokeapych
odbioréw robét, przekazywania pol@édennej korespondencji technicznej penizy Kierownikiem projektu,
Wykonawg i projektantem.
1.4.5.Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahywntraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajcego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykena), odpowiedzialna za nadzorowanie
robot i administrowanie kontraktem (dalej zwanayliierem lub Kierownikiem Projektu).
1.4.6.Jezdnia - cz¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
1.4.7 .Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua
1.4.8.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lubahikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju
i pasami dzielcymi jezdnie.
1.4.9.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwaz ze sposobem ich pokenia.
1.4.10.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €& obiektu oparta na podporach
mostowych, tworgca ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.



1.4.11 Korpus drogowy - nasyp lub tagZ wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowow.
1.4.12 Koryto - element uformowany w korpusie drogowym elucutazenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.13 Ksigzka obmiaréw - akceptowany przezymiera zeszyt z ponumerowanymi stronamizsty do
wpisywania przez Wykonawmbmiaru dokonywanych rob6t w formie wyliggeszkicow i ew. dodatkowych
zalcznikéw. Wpisy w ksjzce obmiardw podlegajpotwierdzeniu przez kyniera.

1.4.14 Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzeyzaakceptowane przez Zamawéepgo,
niezledne do przeprowadzenia wszelkich hadpréb zwhzanych z ocenjakasci materiatow oraz robot.
1.4.15.Materialy - wszelkie tworzywa niegdne do wykonania robo6t, zgodne z dokumentpopjektova

i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pipegniera/ Irzyniera projektu.

1.4.16.Most - obiekt zbudowany nad przeszkadodry dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.17 Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstwzgttych do przejmowania i rozktadania ody@n od ruchu
na poditae gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwacieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana kigepaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdgga sé miedzy warstvg $cieralm a podbudow, zapewnigjca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa gioa do wyréwnania nieréwidoi podbudowy lub profilu istniegej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni stica do przenoszenia obgén od ruchu na podi@. Podbudowa
moze sktada sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gornesépodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me
ona sktadési¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnaéz podbudowy spetniagga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przeniken czstek podiga. Maze zawieré warstve
mrozoochrong, odsiczapcy lub odcinagcs.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktrej gtdbwrgadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinafga - warstwa stosowana w celu uniediwienia przenikania cgtek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lcej powyej.

i) Warstwa odsczapca - warstwa sttaca do odprowadzenia wody przedostaj st do nawierzchni.
1.4.18.Niweleta - wysokséciowe i geometryczne rozwiggie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi
lub obiektu mostowego.

1.4.19.0biekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tuneldka dla pieszych i przepust.
1.4.20.0dpowiednia (bliska) zgod®’é - zgodné¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjanjesh
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanggo
rodzaju robo6t budowlanych.

1.4.21.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi paseteu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwigzanych z nj urzagdzen oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy readwniez obejmowa teren przewidziany
do rozbudowy drogi i budowy wdzen chrongcych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi
przez ruch na drodze.

1.4.22.Pobocze - ag¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazadw, umieszczenia wdzen
organizaciji i bezpiecstwa ruchu oraz do ruchu pieszychzgta jednoczéie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.23.Podtaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy;aley pod nawierzchnido gkbokasci
przemarzania.

1.4.24 Podiare ulepszone nawierzchni - gérna warstwa pzaittezaca bezpérednio pod nawierzchyj
ulepszona w celu unawienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.
1.4.25.Polecenie Inyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawegpirzyniera, w formie pisemnej,
dotyczce sposobu realizacji rob6t lub innych sprawgzanych z prowadzeniem budowy.
1.4.26.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczgtata autorem dokumentacji projektowej.
1.4.27 Przedsjwziccie budowlane - kompleksowa realizacja nowegagasnia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geogs®tygh trasy w planie i przekroju podhym)
istniejacego podczenia.

1.4.28.Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zaetkmi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,
szlaku vedrowek zwierat dziko zyjacych lub uradzeh technicznych przez korpus drogowy.
1.4.29Przeszkoda naturalna - elemémidowiska naturalnego, stanawy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzekaksatairowek dzikich zwierat itp.

1.4.30.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stagogvutrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad droga, kolej, rurogg, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.



1.4.3 1 Przetargowa dokumentacja projektowa esézlokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokaligac
charakterystyk i wymiary obiektu bdacego przedmiotem robét.

1.4.32.Przyczétek - skrajna podpora obiektu mostowegozé/kktadd sie z petnejsciany, stupéw lub innych
form konstrukcyjnych, np. skray komor.

1.4.33.Rekultywacja - roboty mage na celu upogrkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.34.Rozpktosc¢ teoretyczna - odlegé migdzy punktami podparcia @yskami), przsta mostowego.
1.4.35.Szerokd¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegtaniedzy zewrtrznymi krawedziami
konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadék) osi podtanej, obejmuje catkowitszerokdé konstrukcyjma
ustroju niogcego.

1.4.36.Szerokdé¢ uzytkowa obiektu - szeroko jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegbiny
rodzajow ruchu oraz szeraddochodnikdéw mierzona wwietle porczy mostowych z wylczeniem konstrukcji
przy jezdni dotem oddzielgej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.37 Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichdioprzedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.

1.4.38.Teren budowy - teren udesghiony przez Zamawiaggego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twagze czs$¢ terenu budowy.

1.4.39.Zadanie budowlane - ¢& przedsiwzigcia budowlanego, stanoyga odgbmg catas¢ konstrukcyjma lub
technologiczn, zdolry do samodzielnego petnienia funkcji techniczrgtkowych. Zadanie mae polegé na
wykonywaniu robét zwgzanych z budow modernizagj/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrgmudowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotycice robot

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za ich zgodid@ dokumentagj
projektows, SST i poleceniami kyniera.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy przeikaWykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisfracyjnymi, dziennik budowy oraz dwa
egzemplarze dokumentacji projektowej (projekt buldow — wykonawczy).

Na Wykonawcy spoczywa obosziek wytyczenia punktéw gtéwnych trasy przez uprawmego geodeti
odpowiedzialné¢ za ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili @edbikaicowego robot.
Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonasdtworzy i utrwali na wiasny koszt.
1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektoweactzie zawierd rysunki, opis i obliczenia.

Rodzaje dokumentaciji:

- Dokumentacja Zamawigego,

— Dokumentacja spogdzona przez Wykonawc

1) Dokumentacja Zamawigjego.

Dokumentacja Przetargowa zostanie oferentom prasleaprzez Internet w trakcie przeprowadzenia
procedury przetargowej po ogtoszeniu przetargu.ubwntacja Projektowa (Projekt budowlano — wykonagvcz
zostanie przekazany Wykonawcy wytonionemu w drqutzetargu

2) Dokumentacja Projektowa do opracowania przez dlighve.

Wykonawca we wlasnym zakresie opracuje i uzgodojiglit organizacji ruchu na czas budowy, ktéry winie
by¢ zatwierdzony staraniem Wykonawcy.

Wykonawca wykona poprzez uprawnionego gepdekumentag powykonawcg obiektu. Mapa
powykonawcza sytuacyjno-wysod@owa winna by staraniem Wykonawcy prayp w Powiatowym
Osrodku Geodezyjno-Kartograficznym. Dokumentggpwykonawcz wraz z map sytuacyjno-wysokeciows
nalezy wykona w 6 egz.

Wykonawca robét uszczeg6towi dokumenggmjojektovws w zakresie przewidzianym w poszczegdlnych
SST. Jeeli w trakcie wykonywania Robét oka sk koniecznym uzupetnienie Dokumentacji Projektowej
przekazanej przez Zamawjaggo Wykonawca na wlasny koszt splz brakugce projekty (opis, rysunki,
przedmiar), kosztorys ofertowy i SST w 4 egzemlalei przedtay je Inzynierowi/Kierownikowi projektu
do zatwierdzenia.

1.5.3.Zgodna¢ rob6t z dokumentagijprojektove i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokiynenrzekazane przezipniera Wykonawcy stanowi
cz¢$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w&hojednym z nichgobowizujace dla Wykonawcy tak
jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbinosci w ustaleniach poszczegdinych dokumentéw ohowe kolejndé ich waznosci
wymieniona w ,,0g6inych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mize wykorzystywa btedéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadoginzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.



W przypadku rozbienosci opis wymiaréw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materigtiglzgodne z dokumentagcprojektovg i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTdy uwazane za wartiei docelowe, od ktorych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweineéntéw budowli
musz by¢ jednorodne i wykazywiazgodnd¢ z okre&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mog
przekracza dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagjrojektowy lub SST i wplynie
to na niezadowalaga jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaasgpione innymi, a roboty
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenietwydw sposob ok&ony

w zatwierdzonym projekcie organizacji ruchu w okedswania realizacji kontraktu.

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca przedstawiynierowi do akceptacji zatwierdzony i uzgodniony z
Policjg oraz odpowiednim zagdem drogi i organem zagdzagcym ruchem projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia rob6t w okresie trwania budowy. \&zpasci od potrzeb i pogpu robot projekt organizacii
ruchu powinien b§ aktualizowany przez Wykonawa biezgco.

W czasie wykonywania robt Wykonawca dostarczynstaiuje i lgdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzagdzenia zabezpieczgje takie jak: zaporygwiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewgtay ten sposéb
bezpieczastwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocaiov dziea i w nocy tych zapor i znakéw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgtlow bezpieczéstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgje Ixda akceptowane przezipniera.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachicidah okrélonych przez layniera, tablic
informacyjnych, ktérych tr& bedzie zatwierdzona przezdyniera. Tablice informacyjneela utrzymywane
przez Wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboéj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen
umowrs.

Wykonawca jest odpowiedzialny zagie zabezpieczenie dojazdéw do posesji 0séb prywhthinstytucji w
obszarze budowy i pokrycia ewentualnych strat pazevkéw wynikagcych z wytyczonych objazdow.
1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowrek zn@ i stosowé w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy dage ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawcabzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody gtaj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniezglo przepiséw i norm dotygeych
ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oredzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb
lub wtasndci spotecznej i innych, a wynikgych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzgdl na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, skladowisk, ukopérmdgdiojazdowych,

2) srodki ostra@noéci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnyckapy lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mazliwoscia powstania pgaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywad sprawny spra przeciwpagarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biyahywmieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i
pojazdach.

Materialy tatwopalne ¢da sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone przed
ogniem. Wykonawcadalzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgmiarem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wydway.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatow wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wigkszym od
dopuszczalnego, okdlenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweryte do robét bda miaty aprobat techniczig wydary przez uprawnion
jednostk, jednoznacznie okéajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatowsradowisko.
Materialy, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, &pkaczeniu robot ich szkodliwgg zanika



(np. materiaty pylaste) mady¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaggchnologicznych wbudowania.
Jezeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamawjigyj powinien otrzyméazgod: na wycie tych materiatow
od witasciwych organdéw administracji patwowe;.

Jezeli Wykonawca ayt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj
1.5.8.0chrona wtasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochgoimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtaddaoych wiacicielami tych uradzei potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zeqie
wihasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyigminstalacji i urgdzeax w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowgzany jest zabezpieczyub przenié¢ geodezyjne punkty poligonowe i repery.
Wykonawca zobowgzany jest do odtworzenia punktéw referencyjnychsijezdni oraz pachotkow
betonowych (Swiadkéw") w koronie drogi.

Wykonawca zobovgzany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego rodzaju
robét, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przekenia instalacji i urgdzea podziemnych na terenie budowy i
powiadomt Inzyniera i wtadze lokalne o zamiarze rozpgaa robo6t. O fakcie przypadkowego uszkodzenia
tych instalacji Wykonawca bezzwiocznie powiadoniyimera i zainteresowane wtadze orgdtie z nimi
wspotpracowat dostarczgj wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu maprWykonawca ¢dzie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkta instalacji na powierzchni ziemi i
urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez Zamawiagego lub w innych
przypadkach, gdy nie powiadomi o robotachéaieieli urzzdzen infrastruktury technicznej.
1.5.9.0graniczenie obgien osi pojazdow

Wykonawca stosowsasie bedzie do ustawowych ograniazebchzenia na ¢ przy transporcie materiatlow i
wyposaenia na i z terenu rob6t. Uzyska on wszelkie ngdnk zezwolenia od wtadz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkéw i w sposéhgly bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatAyniera.
Pojazdy i fadunki powodgge nadmierne obgienie osiowe niedtla dopuszczone rawiezo ukaiczony
fragment budowy w olgbie terenu budowy i Wykonawcagdzie odpowiadat za naprawszelkich robét w ten
sposbdb uszkodzonych, zgodnie z polecenianyriiera.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Wykonawca wykona plan bezpiedstwa i ochrony zdrowia. Szczegdtowy zakres i foptanu bezpieczestwa
i ochrony zdrowia okré&a rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®20. w sprawie
informacji dotycacej bezpiecze@stwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpiecsteva i ochrony zdrowia (Dz.U.
Nr 120, poz. 1126).

Podczas realizacji rob6t Wykonawcedhbie przestrzedgaprzepisow dotycrych bezpieczistwa i higieny
pracy.

W szczegélnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nésipjagcych odpowiednich wymagasanitarnych.
Wykonawca zapewni idolzie utrzymywat wszelkie ugzglzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitz
odpowiedn odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie olazzdpewnienia
bezpieczastwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymag@kreslonych powyej nie podlegaj

odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie umownej.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materialy i wdzenia aywane do robo6t od
daty rozpocgcia do daty zakficzenia robét (do wydania potwierdzenia zakaenia przez liyniera).
Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaowenmo by prowadzone w
taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elementy v zadowalajcym stanie przez caty czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyneg to na polecenie kgniera powinien rozpogz
roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowjzany jest znawszystkie przepisy wydane przez wtadze centram@jscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktdreasw jakikolwiek sposdb zvwazane z robotami idulzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznyctigzas prowadzenia robét.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszetkic
wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych agizeh lub metod i w sposéb agty bedzie
informowat Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiafkopie zezwol i inne odnéne dokumenty.
Wszelkie straty, koszty paegtowania, obgjzenia i wydatki wynikte z lub zwizane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca.

1.5.13.Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych



Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotan&enkretne normy i przepisy, ktére spethiaap
materialy, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane robotglglobowigzywat postanowienia hajnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych nopreepiséw o ile w warunkach kontraktu nie
postanowiono inaczej. W przypadku, gdy powotanenyorprzepisy s paistwowe lub odnosgsie do
konkretnego kraju lub regionu, mpgy¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapevge@réowny lub
wyzszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ictasmtzenia i pisemnego
zatwierdzenia przez hyniera/Kierownika projektu.
Rdznice pom¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikami musz by¢ dokladnie opisane
przez Wykonawgi przediaone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.
1.5.14.Wykopaliska
Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&bo znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terdnidowy lede uwazane za wlasnié Zamawiajcego.
Wykonawca zobowgzany jest powiadoniilnzyniera/Kierownika projektu i pogbowa zgodnie z jego
poleceniami.
Jezeli w wyniku tych polecgé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach, trynier/
Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawjeym i Wykonawg ustali wydhzenie czasu wykonania robét
i/lub wysoka¢ kwoty, o ktég nalery zwiekszy¢ cere kontraktovy.
1.6. Kod CPV 45233120-6

2. MATERIALY
2.1.Zr6dta uzyskania materiatow
Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymavgistaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych
do robét Wykonawca przedstawi szczeg6towe informacjtycace proponowanegarddia wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materiatéw i odpedviieswiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki do
zatwierdzenia przez hyniera.
Zatwierdzenie partii materiatdbw z danegddia nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty z danego
zrédta uzyskaj zatwierdzenie.
Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materiaty uzyskane z
dopuszczonegérodta w sposob ggly spetniag wymagania SST w czasie pgsti robot.
2.2. Pozyskiwanie materialtdbw miejscowych
Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wigcicieli i odngnych wladz na pozyskanie materiatow z
jakichkolwiekzrédet miejscowych wiiczagc w tozrédta wskazane ewentualnie przez Zamaygigo i jest
zobowgzany dostarczylnzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgiem eksploatacjirodia.
Wykonawca przedstawi dokumentagpwierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz
proponowan przez siebie metadvydobycia i selekcji do zatwierdzeniazimierowi.
Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagalosciowych i jakgciowych materiatow z
jakiegokolwiekzréodia.
Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: gptatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwane z
dostarczeniem materiatéw do robot.
Humus i nadktad czasowo zt§ z terenu wykopdw, ukopdéw i miejsc pozyskaniakigi zwiru beda
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce utgkvacji terenu po ukiczeniu robét.
Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykomawerenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowyedla wykorzystane do robét lub odwiezione na odkladasteem i na koszt Wykonawcy
odpowiednio do wymagaumowy lub wskaza Inzyniera.
Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca niegdlzie prowadai zadnych wykopow w
obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty wyszéhgigne w dokumentach umowy.
Eksploatacjarddet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujgcymi na danym
obszarze.
2.3. Inspekcja wytwérni materiatow
Wytwornie materialdw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu sprawdzenia zgodnd
stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Kindtateriatdw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia
ich wiasciwosci. Wynik tych kontroli lzdzie podstaw akceptacji okrédonej partii materiatéw pod wzellem
jakascei.
W przypadku, gdy lzynier bedzie przeprowadzat inspekojvytwérni, keda zachowane nagtujagce warunki:
a) Inzynier bedzie miat zapewnicnwspoétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialdw wsizza
przeprowadzania inspekcji,
b) Inzynier kedzie miat wolny dostp, w dowolnym czasie, do tychegzi wytwérni, gdzie odbywa siprodukcja
materialdw przeznaczonych do realizacji umowy.
2.4. Materialy nieodpowiadagce wymaganiom
Materiaty nie odpowiadafe wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowyad



zlozone w miejscu wskazanym przezyniera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatdw
do innych robot, rite dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tychiariatéw zostanie przewagtiowany
przez Irkyniera.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdupic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeaamykonuje
na wlasne ryzyko, liec sk z jego nie przyjciem i nie zaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedo czasu gdyelolg one potrzebne do robét, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly Bkos¢ | wiasciwosé¢ do robot i byly dosipne do
kontroli przez Iayniera. Miejsca czasowego sktadowania materiatédy zlokalizowane w olabie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych zymierem lub poza terenem budowy w miejscach zorgavanych
przez Wykonawg.

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewiglojozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadoniylniera o swoim zamiarze, co najmniej 3 tygodniesgdrz
uzyciem materiatu, albo w okresie dizym, jgli bedzie to wymagane dla batiprowadzonych przez
Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiakimize by pézniej zmieniany bez zgody igniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgti, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jaké¢ wykonywanych rob6t. Sper uzywany do robét powinien léyzgodny z ofert Wykonawcy i
powinien odpowiadapod wzgtdem typdw i iléci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanizacii
robot, zaakceptowanym przezymiera; w przypadku braku ustélev takich dokumentach spgitzpowinien by
uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajnd¢ sprzitu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadamistkngmi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimera w terminie przewidzianym umaw

Sprzt bedacy wlasndcig Wykonawcy lub wynagty do wykonania rob6t ma byutrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrofnpdowiska i przepisami dotygzymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentéw potwierdzajych dopuszczenie spita do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacija projektowa lub SST przewidnjozliwos¢ wariantowego ycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akagjpt
przed uyciem sprztu. Wybrany sprat, po akceptacji liyniera, nie mae by pézniej zmieniany bez jego
zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy, zogtan
przez Irkyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do rob6t

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie taki@odkéw transportu, ktére nie wplymiekorzystnie
na jaka¢ wykonywanych robét i wiiwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkow transportu ¢rzie zapewni@prowadzenie robét zgodnie z zasadami dkreymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimera, w terminie przewidzianym umew

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgsispetnig wymagania dotycce przepisdw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych afien na osie i innych parametréw techniczny$todki transportu nie
odpowiadaice warunkom dopuszczalnych of¥@n na osie mogby¢ dopuszczone przezdyniera, pod
warunkiem przywrécenia stanu pierwotneggtdiowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.
Wykonawca bdzie usuwa na bieaco, na wlasny koszt, wszelkie uszkodzenia i zaygnzzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyedwiretrznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigétnie z umoworaz za jak& zastosowanych
materiatldw i wykonywanych robét, za ich zgodfia dokumentagj projektova, wymaganiami SST, PZJ,
projektu organizacji rob6t oraz poleceniamiytniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziakioza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wgso wszystkich
elementdéw rob6t zgodnie z wymiarami ¢dnymi okrélonymi w dokumentaciji projektowej lub przekazanymi
na pémie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek lgdu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu roboét
zostan, jesli wymagat tego lgdzie Inzynier, poprawione przez Wykonagoa wtasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wyscigorzez Irtyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich dokfadnét.

Decyzje Irtyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementdot kedg oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowyudwntacji projektowej i w SST, a takw normach
i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjizimier uwzgédni wyniki bada materiatéw i rob6t, rozrzuty



normalnie wysfpujace przy produkcji i przy badaniach materiatdwswliadczenia z przeszioi, wyniki bada
naukowych oraz inne czynniki wptywaggie na rozwzarg kwestk.

Polecenia Inyniera lzda wykonywane nie pfiej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymani
przez Wykonaweg, pod grdbg zatrzymania rob4t. Skutki finansowe z tego tyfotunosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Do obowizkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatyimera programu
zapewnienia jakei, w ktorym przedstawi on zamierzony spos6b wykearia rob6t, maiwosci techniczne,
kadrowe i organizacyjne gwarangag wykonanie robét zgodnie z dokumenigmjojektovs, SST oraz
poleceniami i ustaleniami przekazanymi przeziera.

Program zapewnienia jakd bedzie zawier&:

a) cz$¢ 0golry opisupca:

— organizagj wykonania rob4t, w tym terminy i sposéb prowadaewibét,

- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

- bhp,,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i pgogfowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jaka terminowa¢ wykonania poszczeg6linych elementdéw robét,

- system (sposoéb i procedyproponowanej kontroli i sterowania jakm wykonywanych robot,

- wyposaenie w sprzt i urzagdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumastego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zlégrowadzenie badg,

- sposob oraz forengromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych, zapis pomiarow, nastaw mechanizmo
sterupcych, a take wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesiériologicznym,
proponowany sposob i fornprzekazywania tych informacji #gnierowi;

b) cz$¢ szczegbtow opisupcy dla kazdego asortymentu robét:

— wykaz maszyn i uggdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozoraz wyposzeniem w
mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkoéw transportu oraz wdzea do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposbb zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przedylith wiasciwosci w czasie transportu,

- sposab i proceduaipomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie prébek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzeh, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatowwayzania mieszanek i wykonywania
poszczegolnych elementéw robot,

- sposoOb pospowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeamj aby osigng¢ zatazong jakosé
robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok rob6t i jakdgci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie udzenia
niezkedne do pobierania prébek i badaateriatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrofiynier maze zagdac od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu
zademonstrowaniage poziom ich wykonywania jest zadowalgyj.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materialéw oraz rob6t zstatliwoicia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndiokumentacji projektowej i SST
Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ 53 okreSlone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaty one tam ckoee, Irzynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznpyazapewni
wykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy hynierowi $wiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia i spret badawczy posiadaj
wazng legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglagymaganiom norm okgtajacych
procedury bada

Inzynier kedzie mig€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier kedzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnicciach dotycacych
urzadzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personeluneltod badawczych. 3eli
niedocigniccia te leda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast
wstrzyma aycie do robdt badanych materiatéw i dépije do wycia dopiero wtedy, gdy niedagniccia w
pracy laboratorium Wykonawcy zostansungéte i stwierdzona zostanie odpowiednia jaktych materiatow.
Wszystkie koszty zwjzane z organizowaniem i prowadzeniem ladaterialow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki keda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania pradygdetych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy prqidutogya by¢ z jednakowym prawdopodolsigtwem
wytypowane do bada



Inzynier kedzie mi€ zapewnion maozliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie layniera Wykonawca dilzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatéw, ktére ludz
watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostqmzez Wykonawg usunéte lub ulepszone
z whasnej woli. Koszty tych dodatkowych badaokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenstenek;
w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamagggj

Pojemniki do pobierania probekdy dostarczone przez Wykonagviczatwierdzone przez hyniera. Probki
dostarczone przez Wykonagvdo badéa wykonywanych przez kyniera lgda odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposéb zaakceptowany przamiera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarytly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip, gdy normy
nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogsawazna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezyiniera.

Przed przysfpieniem do pomiaréw lub batiaWykonawca powiadomi liyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub b&jaifykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do
akceptacji Inyniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywalnzynierowi kopie raportéw z wynikami baflgak najszybciej, nie piej
jednak nk w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaob

Wyniki bada (kopie) lzda przekazywane kynierowi na formularzach wedtug dostarczonego priego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez layniera

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, lzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, pefainia
probek i badania materiatéwzddta ich wytwarzania i zapewniona medzie wszelka potrzebna do tego
pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontralbi6t prowadzonego przez Wykonayybedzie oceniat
zgodnd¢ materiatdw i robGt z wymaganiami SST na podstamjaikéw bada dostarczonych przez
Wykonawe.

Inzynier maze pobiera prébki materiatéw i prowadzibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoj koszt.
Jezeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to kiynier poleci Wykonawcy lub
zleci niezalenemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lutbatkowych bad@ albo oprze siwytgcznie
na wiasnych badaniach przy ocenie zggdnmateriatow i rob6t z dokumentagprojektowg i SST. W takim
przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatketvypada i pobierania probek poniesione zostanzez
Wykonawe.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopycie do uycia tylko te materiaty, ktére posiadaj

1. certyfikat na znak bezpiedmdwa wykazujcy, ze zapewniono zgodfioz kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wtéciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych,

2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodnéi z:

- Polsky Normg lub

— aprobad techniczm, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidtmiskiej Normy, jeeli nie g objete
certyfikacp okreslong w pkt 1 i ktére spetnigjwymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumengywyymagane przez SST, ida partia dostarczona do
robét pdzie posiadate dokumenty, okéajace w sposdb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe mugposiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w ragiezpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badada dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetnjagych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyovdgzujagcym Zamawiagcego i Wykonawe w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowyaicd okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthpa
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ok@wjgcymi przepisami [Zargdzenie Ministra Gospodarki
Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994 spr. dziennika budowy oraz tablicy informaajjn
(MP.Nr 2 z 1995 r. poz. 29 )] spoczywa ha Wykonawcy

Zapisy w dzienniku budowyeda dokonywane na bigco i bedg dotyczy przebiegu robot, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcsteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowybzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz@tdaska stibowego. Zapisy ¢1g czytelne, dokonane trwat
technilg, w porzidku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim, bez przerw.



Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurge®rida oznaczone kolejnym numerem gznika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i ltyniera.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawjaggo dokumentacji projektowej,

— uzgodnienie przez kyniera programu zapewnienia jdkoi harmonogramoéw robaét,

- terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegolnych elementow robdét,

- przebieg robét, truddoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymgyrzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lryniera,

- daty zarzdzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbiorow rob6t zand@jch i ulegajcych zakryciu, cgiciowych i ostatecznych
odbioréw robat,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robét podlegggh ograniczeniom lub
wymaganiom szczegllnym w zyzku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

— dane dotycgre czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania
robot,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczce jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych badez podaniem,
kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegolnych elementow budowli Zigoiem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyjamienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowslgbprzedtaone Irneynierowi do
ustosunkowania si

Decyzje Irtyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageig zaznaczeniem ich przgja lub
Zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera do ustosunkowaniasProjektant nie jest jednak
strorg umowy i nie ma uprawniedo wydawania polegeWykonawcy robét.

(2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwatgjna rozliczenie faktycznego pegtl kazdego z elementéw
robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadzaveisposob aigly w jednostkach przyfych w kosztorysie i
wpisuje do rejestru obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodablub certyfikaty zgodnéci materiatéw, orzeczenia o jadad
materiatléw, recepty robocze i kontrolne wyniki badfstykonawcy lgdg gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakw. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny Eyudosgpnione
na kade

zyczenie Iityniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) rpstiagce dokumenty:

a) pozwolenie na realizacyadania budowlanego- zgloszenie ,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robat,

e) protokoty z narad i ustale

f) korespondengjna budowie.

g) protokoty konieczndi

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy ¢da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpaow@edabezpieczonym.
Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduppj@atychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla Iyniera i przedstawiane do wglu nazyczenie
Zamawiajcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokatacy projektovy i
SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaiéniu Irzyniera o zakresie obmierzanych robét i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tynmieem.



Wyniki obmiaru lgda wpisane do rejestru obmiardw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych Wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w
SST nie zwalnia Wykonawcy od obaaku ukaiczenia wszystkich robét. Bdne dane zostarpoprawione wg
instrukcji Inzyniera na pgimie.

Obmiar gotowych robétdulzie przeprowadzony z e€ztasciag wymagar do celu miesgicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie ollenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnzyniera.

7.2. Zasady okrélania ilosci robot i materiatdw

Diugosci i odlegtasici pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdiu
linii osiowe;j.

Jeili SST wiaciwe dla danych robot nie wymagdggo inaczej, objosci beda wyliczone w m3 jako diug@
pomnaona przezredni przekrg;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo gbg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
SST.

7.3. Urzgdzenia i sprzt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i spret pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgigtzaakceptowane przez
Inzyniera.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spet wymagaj
bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urgzdzenia pomiarowedala przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje gnizenia wagowe odpowiadae odndnym wymaganiom SST @8lzie
utrzymywa to wyposaenie zapewnia w sposob gglty zachowanie doktaddoi wg norm zatwierdzonych
przez Irkyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary ledg przeprowadzone przedegziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotakee w
przypadku wysipowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzagirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfiezé;dg wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W réazaku miejsca szkice madpy¢ dolaczone w formie
oddzielnego zatznika do rejestru obmiaréw, ktérego wzor zostazigodniony z laynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujagcym etapom odbioru:

a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér roboét zanikajacych i ulegagcych zakryciu

Odbidr robot zanikagych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulggakryciu.

Odbior robét zanikagych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie uioviajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggarmostpu robot.

Odbioru robét dokonuje #ynier.

Gotowai¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera. Odbiér bdzie przeprowadzony niezwitocznie, niezpi@j jednak nt w ciggu 3 dni
od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy iipdamienia o tym fakcie hyniera.

Jaka¢ i ilos¢ robét ulegajcych zakryciu ocenia ftynier na podstawie dokumentéw zawigegich komplet
wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pagiav konfrontacji z dokumentag;j
projektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér czsciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robo6t. Odbioru cgiciowego robot
dokonuje s} wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robo6t. @dhiob6t dokonuje trynier.

8.4. Odbiér ostateczny robét

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzecz@go wykonania robo6t w odniesieniu do ichdlip
jakosci i wartasci.



Catkowite zak@éczenie robot oraz gotowddo odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomgm na gimie o tym fakcie layniera.

Odbiér ostateczny robot ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia
przez Irkyniera zakaéczenia robo6t i przycia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaeponez Zamawiagego w obecriei Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jadaiowej na podstawie przedionych
dokumentéw, wynikow bada pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania robdt z dokumentac;j
projektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapona eealizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw
robot zanikajcych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania relzopetniagcych i robét
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t pegoavych lub robét uzupetniggych w warstwie
scieralnej lub robotach wykazeniowych, komisja przerwie swoje czydaio ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje jaka¢ wykonywanych robo6t w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeataajektows i SST z uwzgldnieniem tolerancji i nie ma
wickszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu plEEzeéstwo ruchu, komisja dokona pgten,
oceniajc pomniejszog wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyijetych w dokumentach
umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaégm robot jest protokdt odbioru ostatecznego trobo
sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamaggego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobpamny przygotowénastpujace dokumenty:

1 . dokumentagjprojektovy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli zostata sporgdzona
w trakcie realizacji umowy,

2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawodekumentéw umowy i ew. uzupetrjag lub
zamienne),uwagi i zaleceniazymiera, zwlaszcza przy odbiorze Robét zanjgggh i udokumentowanie
wykonania jego zalege

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty)

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz balaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

6. deklaracje zgodsoi lub certyfikaty zgodnéi wbudowanych materiatow zgodnie z SST i ew. PZ],

7. opink technologiczp sporadzomy na podstawie wszystkich wynikéw badgpomiaréw zaiczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. Sprawozdanie techniczne

Sprawozdanie technicznedzie zawieré:

- zakres i lokalizagjwykonywanych Rob6t,

- wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do DokunwginPaojektowe]j przekazanej przez
Zamawiagcego,

- uwagi dotycgce warunkéw realizacji Robaét,

- data rozpocgzia i zakdiczenia robot.

9. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robo6t towszzcych (np. na przelenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robdt wiécicielom
urzadzen,

10. geodezyjpinwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,

11. kopt mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wezdem przygotowania dokumentacyjnego ngdgogotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wigwee wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robét.

Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnigge kedg zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupeghtych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytidrawigzanych z usugciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwaymym.

Odbioér pogwarancyjnydulzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia og6lne

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaa jednostk obmiarovy ustalon dla



danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowadgtavy ptatndci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosgowej ledzie uwzgédniat wszystkie czynnéei,
wymagania i badania skladag st na jej wykonanie, oki&one dla tej roboty w SST i w dokumentac;ji
projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétlp obejmowa:

- robocizr bezpdredni wraz z towarzysgcymi kosztami,

- warta¢ zwytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych ubytkéw i transportu na
teren budowy,

- koszt wywozu materiatu z rozbiérki,

— wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

— koszty pérednie, w sktad ktdrych wchogizplace personelu i kierownictwa budowy, pracowmikdadzoru i
laboratorium, koszty uszizenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym dof@dzenie energii i wody,
laboratorium, budowa drég dojazdowych itp) kosabyydzyce oznakowania robét , wydatki bhp, ustugi obce na
rzecz budowy, optaty za dziewe placéw i bocznic, ekspertyzy dotyee wykonanych robot, ubezpieczenie
oraz koszty zauu przedsibiorstwa Wykonawcy itd.)

- zysk kalkulacyjny zawieragy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wildav mogicych wysgpié
w czasie realizacji Robot i w okresie gwarancyjnym.

- ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obamijacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania og6lne D.00.00.00

Koszt dostosowaniaestdo wymaga warunkéw umowy i wymagaogoélnych zawartych w D.00.00.00
obejmuje wszystkie warunki okdlene w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione vztargsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazddw i organizagjhu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zyimierem i odpowiednimi instytucjami projektu orgaacji ruchu na czas
trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projdkttynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i
uzgodnié wynikajacych z posipu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowani&wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dzietawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukaj tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamikow, barier, oznakowai drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzer obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizasghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ustiaitymczasowych oznakowaionowych, poziomych,
barier iswiatet,

(b) utrzymanie ptynnéi ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:

(a) usungcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

9.4. Roboty nieprzewidziane

Roboty nieprzewidzianezgo roboty konieczne, ktore nie v byto przewidzié na etapie projektowania
oraz takie, ktore wynikgy w trakcie realizacji robot.

W cenie ofertowej nalgy uwzgkdni¢ rezerve na roboty nieprzewidziane stanaesg procent wartéci robot
podstawowych (wielk& rezerwy wyznaczony jest przez Zamawtago w dokumentacji przetargowej —
kosztorysie §lepym”) .

Cena ofertowa stanowi sgnwvartasci rob6t podstawowych i rezerwy na roboty niepraiziane.

Rozliczenie rezerwy na roboty nieprzewidziane apgio zak@czeniu zadania, na podstawie Protokotow
Konieczndci sporzdzonych przez Wykonawd Inspektora Nadzoru oraz zatwierdzonych przez
Zamawiajcego.

Protokdt Koniecznéci winien by zatwierdzony przed wykonaniem robét i spmlzony w oparciu o ceny
jednostkowe z Kosztorysu ofertowego lub na podstdaikulacji w przypadku robét, na ktére nie ma cen
jednostkowych. Roboty teca wycenione w oparciu o wykaz stawek i narzutéwaezabny do oferty.
Zamawiajcy zaptaci Wykonawcy za faktycznie wykonane robdaipieczne z rezerwy na roboty
nieprzewidziane.

W przypadku gdy nie wysgpity roboty nieprzewidziane Wykonawca i Inspektadsoru sporgdza Protokot
Konieczndci o braku tych robot, a Cetumowrg umniejszy si 0 wartd@¢ rezerwy na roboty nieprzewidziane.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowl@® U. Nr 89, poz. 414 z gaiejszymi zmianami).

2. Zarzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopaR01 r. w sprawie dziennika budowy, monta
rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 1380z. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach pubjidz (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi zmianami).

D-02.01.01
WYKONYWANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALISTYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towe] specyfikacgihtecznej (SST) g wymagania dotyere wykonania i
odbioru wykopow w gruntach nieskalistydbotyczy:,,Remont drég na terenie Gminy Wioszczowa”

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa Specyfikacja Techniczna jest stosoyakmadokument przetargowy i kontraktowy przy zldgan
i realizacji robo6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie budowy
lub modernizacji drég i obejmujvykonanie wykopow w gruntach nieskalistych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okétenia zostaty podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Og6lne wymagania dotygee robét podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wystpujagcy w podtazu wykopu jest gruntem rodzimym, ktérgdzie stanowit podize nawierzchni.
Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukcji nawiemchodatnych i pétsztywnych [12] powinien
charakteryzowasie grup nosnosci Gi. Gdy podtae nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupygmsci,
nalezy podiaze doprowaddi do grupy nénosci G; zgodnie z dokumentacja projektpwSST.

3. SPRZAET

Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okre&lono w SST D-02.00.01 pkt 3.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce transportu oké&ono w SST D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robét

Ogollne zasady prowadzenia robét podano w SST DOG2L(Qokt 5.

Sposo6b wykonania skarp wykopu powinien gwarantowh stateczn& w catym okresie prowadzenia robét, a

naprawa uszkod#ewynikajacych z nieprawidiowego uksztattowania skarp wykdpl,podcécia lub innych
odstpstw od dokumentacji projektowej obza Wykonawe.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposob, aby grunty azriym stopniu przydatrigi do
budowy nasypow byly odspajane oddzielnie, w spasdbmaliwiajacy ich wymieszanie. Odgistwo od
powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktagarstw geotechnicznych, wymaga zgody
Inzyniera.



Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimoynby bezpdrednio wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odktad. O iledynier dopyci czasowe skladowanie odspojonych gruntow,aygle
odpowiednio zabezpiec&yprzed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia i nénosci gruntu

Zaggszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychbtaiemnych powinno spetriavymagania,
dotyczzce minimalnej wartéci wskanika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne warkezi wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych rob6t migrh

Minimalna wartd¢ |s dla:

Strefa autostrad innych drog
korpusu i drég kategoria ruchli kategoria ruchu
KR3-KR6 KR1-KR2
ekspresowych
GOrna warstwa o grulsoi 20 cm 1,03 1,00 1,00

Na gkbokasci od 20 do 50 cm od
powierzchni robét ziemnych 1.00 1.00 097

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyid spetniai wymaganego wskaika zagszczenia, to
przed utageniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartgci Is, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartasci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ osiagnicte przez bezpmednie
zag;szczanie gruntéw rodzimych, to najepodpé srodki w celu ulepszenia gruntu podén umdliwiajacego
uzyskanie wymaganych wagt wskanika zagszczenia. Mgliwe do zastosowanigodki, o ile nie §
okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia dmeptacii Ireynierowi.

Dodatkowo mana sprawdzi nasnos¢ warstwy gruntu na powierzchni robét ziemnych ndgtawie pomiaru
wtornego modutu odksztatcenia Egodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie nalery dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grétwarstwy gruntu (nadktadu) powisj

rzednych rob6t ziemnych jest mniejsza 6,3 m.

Z chwilg przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapza si po nim jedynie ruch maszyn
wykonujgcych £ czynndé¢ budowlan. Moze odbywa sie jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktére nie
spowodug uszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzepowierzchni rob4t ziemnych, wynikgjych z niedotrzymania podanych pawywarunkéw
obcigza Wykonawe robét ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-02.00.01 pkt 6.

6.2. Kontrola wykonania wykopéow

Kontrola wykonania wykopéw polega na sprawdzeniodrgici z wymaganiami oki&onymi w dokumentacji
projektowej i SST. W czasie kontroli szczegplwag: nalezy zwrécic na:



a) sposbb odspajania gruntéw nie pogargaajch wiasciwosci,

b) zapewnienie stateczém skarp,

c) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robo6t iigto zakaczeniu,

d) doktadna¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykozenie),

e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \aga okreslonych w pkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-02.00k07.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows jest n¥ (metr szécienny) wykonanego wykopu.
8. ODBIOR ROBOT

Ogollne zasady odbioru rob6t podano w SST D-02.0pkDB.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatroi podano w SST D-02.00.01 pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 f.wykopéw w gruntach nieskalistych obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdt,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypddktad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie,
zaladunek, przewiezienie i wyladunek,

— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

— profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,

— zagszczenie powierzchni wykopu,

— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectamigj,

— rozplantowanie urobku na odkiadzie,

— wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,

- rekultywacg terenu.

9.3. Szczegotowy zakres rob6t offlych ptatnoscia:

-zgodnie z przedmiarem robot
.Remont drég na terenie Gminy Wioszczowa”

KORYTOWANIE, PROFILOWANIE | ZAG ESZCZENIE PODLOZA

D.04.01.01

1. Wstkep
1.1. Przedmiot Szczeg6towej Specyfikacji TechniczpgsST)
Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaghteécznej (ST) $ wymagania dotycgce wykonania i
odbioru korytowania wraz z profilowaniem i zagczaniem podi@ gruntowego dla rob6t zgdanych z
remontem drdg i ulic gminnych
1.2. Zakres stosowania ST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (ST) stanowudmnt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t okrdonych w pkt 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zwanych z wykonaniem koryta,
wraz z profilowaniem i zagzczeniem podi@ pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni.
Zakres robot obejmuje:

1. IKorytowanie wraz z profilowaniem i zagzczeniem podi@ o gtbokdasci koryta do 24 cm (pod

warstwy konstrukcji nawierzchni )

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowegszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjamoganymi
w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.



1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Og6lne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogofid™1.5.

2. MATERIALY

Nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. OgobIne wymagania dotycce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzt do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania profilowania podta powinien wykazasie mozliwoscia korzystania
Z nas¢pujacego spratu:

- koparki lemieszem beglanym;

- wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

Stosowany spkz nie ma:e spowodowa niekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.
4. TRANSPORT

4.1. Og6lne wymagania dotyczce transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidregjdkt 4.
Wykonawca mee stosowé dowolnesrodki transportu dopuszczone do ruchu drogowego.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogollne zasady

.Remont drog na terenie Gminy Wtoszczowa”

OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW KONSTRUKCYJNYCH
D-04.03.01.

1. WSTEP
1. 1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogodinej specyfikacji teclzniej (SST) $ wymagania dotyege wykonania i
odbioru robét zwjzanych z oczyszczeniem, frezowaniem i skropieniedbpdowy z kruszywa famanego
stabilizowanego mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza Szczegétowa Specyfikacja Technicznacstépodstaw dokumentdéw przetargowych i
kontraktowych przy zlecaniu i realizacji rob6t prgmoncie drég gminnych i ulic

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zeanych z
oczyszczeniem i skropieniem podbudowy i zakresgstzaviony w kosztorysie naktadczym obejmuje:
- mechaniczne oczyszczenie istpégj jezdni i podbudowy poszerzenia
- mechaniczne skropienie istnjegj nawierzchni oraz podbudowy poszéreenulsy

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robét
Ogo6Ine wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pade SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatéw do wykonania skropienia

- kationowe emulsjéredniorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],



2.3. Wymagania dla materiatow

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podanBEmA-94 [5].

2.4. Zuzycie lepiszczy do skropienia

Tablica 1. Orientacyjne zycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyewierzchni

Lp. Rodzaj lepiszcza Zycie (kg/nf)
Emulsja asfaltowa kationowa 0od 0,4 do 1,2
Asfalt drogowy D 200, D 300 od 0,4 do 0,6

Dokiadne zaycie lepiszczy powinno léyustalone w zalanosci od rodzaju warstwy i stanu jej
powierzchni i zaakceptowane przezyniera.

2.5. Skltadowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie mgpgowodowa utraty cech lepiszcza i olieinia jego jakéci.

Lepiszcze naley przechowywa w zbiornikach stalowych wypoganych w urgdzenia grzewcze i
zabezpieczonych przed dgstm wody i zanieczyszczeniem. Dopuszczar@agazynowanie lepiszczy w
zbiornikach murowanych, betonowych Iaslbetowych przy spetnieniu tych samych warunkékiggodano
dla zbiornikéw stalowych.

Emulsg mazna magazynowaw opakowaniach transportowych lub stacjonarnydbraikach
pionowych z nalewaniem od dna.

Nie nalery stosowad zbiornika walcowego lecego, ze wzgldu na tworzenie sina duej powierzchni
cieczy ,kazucha” asfaltowego zatykgiego péniej przewody. Przy przechowywaniu emulsji asfakpwaley
przestrzegazasad ustalonych przez producenta.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

3.2. Sprat do oczyszczania warstw nawierzchni

— szczotek mechanicznych,
Zaleca sj uzycie urzdzer dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinrdawpgkonana z twardych

elementéw czyszeeych i shey¢ do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszgreylegagcych do czyszczonej
warstwy. Druga szczotka powinna posiadzickkie elementy czyszaee i shzy¢ do zamiatania. Zalecagsi
uzywanie szczotek wyposanych w uradzenia odpylajce,

— szczotek¢cznych.
3.3. Sprat do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni natauzywac¢ skrapiark lepiszcza. Skrapiarka powinnady
wyposaona w uradzenia pomiarowo-kontrolne pozwajeg na sprawdzanie i regulowanie gasfacych
parametrow:

— temperatury rozkladanego lepiszcza,

— cisnienia lepiszcza w kolektorze,

— obrotéw pompy dozygej lepiszcze,

- predkasci poruszania giskrapiarki,

— wysokaci i diugaici kolektora do rozktadania lepiszcza,
— dozatora lepiszcza.



Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powiniencbgolowany termicznie tak, aby byto iave zachowanie
statej temperatury lepiszcza.

Wykonawca powinien posiadaktualneswiadectwo cechowania skrapiarki.
Skrapiarka powinna zapewniozktadanie lepiszcza z tolerapej 10% od iléci zalazonej.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycrce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine” pkt 4.

4.2. Transport lepiszczy

Asfalty mog by¢ transportowane w cysternach kolejowych lub samdotych, posiadagych
izolacj termiczry, zaopatrzonych w ugdzenia grzewcze, zawory spustowe i zabezpieczopszed dosipem
wody.

Emulsja mae by transportowana w cysternach, autocysternach, skkaeh, beczkach i innych
opakowaniach pod warunkiere nie lzda korodowaty pod wptywem emulsji i nieetly powodowaly jej
rozpadu. Cysterny przeznaczone do przewozu enpagjinny by przedzielone przegrodami, dzieymi je na
komory o pojemnéi nie wickszej nz 1 n¥, a kada przegroda powinna ngievykroje w dnie umaliwiaj gce
przeptyw emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiornikizeznaczone do transportu lub skladowania emubsjimny
by¢ czyste i nie powinny zawietaesztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-MX@00 ,Wymagania ogoine” pkt 5.

5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na gsiniuznego materiatu, brudu, btota i kurzu przy
uzyciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzebyywamtl cénieniem. W miejscach trudno deghych
nalezy uzywaé szczotekgcznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudogariyezpérednio przed
skropieniem warstwa powinna dgczyszczona z kurzu przygyciu spezonego powietrza.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnatlmczyszczona.

Jezeli do czyszczenia warstwy bytaywana woda, to skropienie lepiszczemzmoasipi¢ dopiero po
wyschniciu warstwy, z wygtkiem zastosowania emulsji, przy ktérych nawieriahmaze by wilgotna.

Skropienie warstwy mi@ rozpoc3c sie po akceptacji przez hyniera jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna dgkrapiana lepiszczem przyyeiu skrapiarek, a w miejscach trudno
dostpnych ecznie (za pomagweza z dysz rozpryskovy).

Temperatury lepiszczy powinny i@ si¢ w przedziatach podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. Rodzaj lepiszcza TemperatuPLZ]

1 | Emulsja asfaltowa kationowa od 20do 407

2 | Asfalt drogowy D 200 od 140 do 150




‘ 3 | Asfalt drogowy D 300 od 130 do 140

*) W razie potrzeby emulsjnalezy ogrza& do temperatury zapewnigiej wymagan lepkasé.

Jezeli do skropienia zostalazyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powinytapozostawiona
bez jakiegokolwiek ruchu na czas niedby dla umaliwienia penetracji lepiszcza w warstwodparowania
wody z emulsji. W zalnosci od rodzaju aytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do 24 godzi

Przed utégeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej \Wy&wca powinien zabezpieczy
skropiory warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszgzajlko niezlgdny ruch budowlany.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipkt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot
Przed przyapieniem do robét Wykonawca powinien przeprowagzibbne skropienie warstwy w celu
okreslenia optymalnych parametréw pracy skrapiarki iedkmia wymaganej iléci lepiszcza w zalsosci od
rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do skropienia
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Badania lepiszczy
Ocena lepiszczy powinna dgparta na atestach producenta z tyenyWykonawca powinien
kontrolowa dla kazdej dostawy wiciwosci lepiszczy podane w tablicy 3.

Tablica 3. Wiaciwosci lepiszczy kontrolowane w czasie robot

A Kontrolowane Badanie
Lp. Rodzaj lepiszcza L
wihasciwosci
wedtug normy
Emulsja asfaltowa kationowa lepkas¢ EmA-94 [5]
Asfalt drogowy penetracja PN-C-04134 [1]

6.3.2.Sprawdzenie jednorodéai skropienia i zaycia lepiszcza

Nalezy przeprowadzi kontrok ilosci rozkltadanego lepiszcza wedtug metody podanepraawaniu
,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdorozkladanego lepiszcza i kruszywa” [4].

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0@ANymagania ogdlne” pkt 7.
Jednosti obmiarowy jest:
- n? (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,

- n? (metr kwadratowy) powierzchni skropione;j.



8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@@QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengagiojektows, SST i wymaganiami liyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

Odbiér rob6t zwjzanych z oczyszczeniem i skropieniem podbudowy dgkany jest na zasadach
odbioru robot zanikagych i ulegajcych zakryciu i powinien hiyprzeprowadzony w czasie uatioviajgcym
wykonanie ewentualnych napraw bez hamowaniacpasiobat.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” gkt
Zgodnie z dokumentagjprojektovs.
Cena 1 rh oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuje:
— mechaniczne oczyszczeniezKaj nizej polazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z ewentyain
polewaniem wog lub uzyciem spegzonego powietrza,
— reczne odspojenie stwardniatych zanieczys#icze
Cena 1 rhskropienia warstw konstrukcyjnych obejmuje:

dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skrapjarek

— podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,

— skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,

- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar penetiasfiltow
2. PN-C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe
3. PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynnigkigN do

nawierzchni drogowych

10.2. Inne dokumenty
4. ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdorozktadanego lepiszcza i kruszywa”. ZaleconeepréDDP
do stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z dnia2-02903.
5. Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfed EmA-94. IBDIM - 1994 r.

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
,REMONT DROG NA TERENIE GMINY WLOSZCZOWA”
D- 5.03.05
NAWIERZCHNIE Z BETONU AS FALTOWEGO
(AC WMS 11 P 20/30; AC WMS 11 W 20/30; AC 11 S 5087AC 8 S 5070)

podbudowa, wizgca (wyréwnawczaj}cieralna(jezdnia)
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikaghtécznej (SST)swymagania dotyege
wykonania i odbioru robét zekanych z wykonywaniem warstw nawierzchni z betoagfaltowych

(dla podbudowy i w-wy wizacej - o zwekszonej odpormii na koleinowanie i zgtzenie ) :
podbudowy zasadniczej, — AC WMS 11 P 20/30;



warstwy wyrownawczej o grulioi jak w przedmiarze (wg tabeli wyrowiijle— AC 11 W lub AC 16 W

warstwyscieralnej o grubgci jak w przedmiarze — AC 11 S 50/70 (jezdnia);

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stosowanggkstdokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t okénych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robo6t zganych z
wykonywaniem warstw bitumicznych nawierzchni gkoaych w pkt 1.1 w zakresie oldlenym w
dokumentacji technicznej.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralna - mieszanka kruszywa ipekyiacza mineralnego o okl@nym
sktadzie iuziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno - asfaltowa (MMA) - miaska mineralna z odpowiedni
ilosciag asfaltu, wytworzona w okékony sposéb, spetnigia okrélone wymagania (np. WT 2).

1.4.3. Beton asfaltowy (AC) - mieszanka mineralno - asfaét o uziarnieniu rownomiernie
stopniowanym, utgona i zagszczona.

1.4.4. AC WMS - beton asfaltowy o wysokim module sztyécip

1.4.5.Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czytw@dawana do lepiszcza w celu
zwigkszenia jego przyczepsm do kruszywa.

1.4.6.Podlae pod warstw asfaltows - powierzchnia przygotowana do #émia warstwy z mieszanki
mineralno

- asfaltowe].

1.4.7 Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lotmyrozpuszczalnikami.

1.4.8.Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy w postawiesiny rozproszonego asfaltu w
wodzie.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robot

Ogd6lne wymagania dotygee robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdirke™..5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatdw

Ogolne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pades

SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

Poszczegdlne rodzaje materialdbw powinny pocitodze zrédet zatwierdzonych przez
Inzyniera/Inspektora Nadzoru. W przypadku zmiany pdezeoia materiatu nalg, po wykonaniu
odpowiednich bada opracowa skorygowan recept.

2.2. Asfalt

Do produkcji betonu asfaltowego przewiduje gastosowanie jako lepiszcza asfaltu drogowego
D50/70 do betonu asfaltowego i D20/30 do AC WMS WiN-EN — 12591:2004.

2.3. Wypelniacz

Nalezy stosowa wypetniacz spetniapy wymagania PN-EN 13043:2004 Wymagania podandiicta
1.



Tablical. Wym

agania wobec wypetniacza

Punk Wymagania
WT-1 KruszywaWiasciwosci wypetniacza Podbudowa, Scieralna

2008 wiazaca

5.2.1. Uziarnienie wedtug PN-EN 933-10: Zg. z tablig 24

5.2.2. Jaka¢ pytu wedtug PN-EN 933-9, MBF10
kategoria nie wisza ni:

5.3.1. Zawarté¢ wody wedtug PN-EN 1097-5, 1%(m/m)
nie wyzsza ng:

5.3.2. Gestas¢ ziaren wedtug EN 1097-7 dekl. przez pyducenta

5.4.1. Wolne przestrzenie w suchym V 28/45
zag:szczonym wypetniaczu wedtug PN-EN
1097-4, wymagana kategoria:

5.4.2. Przyrost temperatury ginienia wedtug
PN- EN 13179-1, wymagana kategoria: AR&BS8/25

5.5.1. Rozpuszczaln@ w wodzie wedtug PN-EN WS10
1744-1, kategoria nie wgza ni:

5.5.3. Zawartg¢ CaCC3 w wypetniaczu CCT0
wapiennym wedtug PN-EN 196-21, KalO,Ka Ka20, Kal0,Ka
kategoria nie risza ni: Deklarowana Deklarowana

5.5.4. Zawartag¢ wodorotlenku wapnia w
wypetniaczu mieszanym, wymagana
kategoria: BNDeklarowana
.Liczba asfaltowa" wedlug PN-EN 13179-

2, wymagana kategoria:

Sktadowanie wypetniacza musi odbywai w sposob chroacy go przed zawilgoceniem,
zbryleniem i zanieczyszczeniem. Zalecgjsgo przechowywanie w silosach stalowych.

2.4. Kruszywo

Skladowanie kruszywa powinno odbywvai w warunkach zabezpieczeych je przed
zaniecyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lgo jisakcjami.

Do mieszanki mineralno-asfaltowej na wartstwodbudowy i warstevwiazaca nalery stosowa
kruszywa spetniaie wymagania podane w tablicy 2 i 3




Tablica 2. Wymagane wdaiwosci kruszywa grubego

Punk Wiasciwosci kruszywa Wymagania
WT-1 o
Kruszyw cdbudowy, w-wa wizgca
a 2008
4.1.3. |Uziarnienie wedlug PN-EN 933-1, kategoria niezsaa ni: Gc90R20
4.1.4. [Tolerancja uziarnienia; odchylenia nie ¢kdze nk wediy
kategorii: G20/15
Zawarta¢ pytu wedtug PN-EN 933-1; kategoria nie as¥e
4.1.6. iz fo
Ksztalt kruszywa wedtug PN-EN 933-3 lub weptBN-EN FI30lub SBO
4.1.8. 933-4, kategoria nie wgza ni:
Procentowa zawarfé ziaren o powierzchni przekruszongj C90/1
4.1.9. famanej wedlug PN-EN 933-5; kategoria nigsaa n:
Odpornd¢ kruszywa na rozdrabnianie wedtug PN-EN 1097-2
rozdziat 5; katego(;ij{a nie wgza nk: . b LA40
4.2.2. |Gestas¢ ziaren wedtug PN-EN 1097-6, rozdz. 7, 8 lub 9
Gestas¢ nasypowa wedtug PN-EN 1097-3 gg:ﬁ: Eggi ggﬂggmg
Naspkliwos¢ wedtug PN-EN 1097-6, zgdznik B; kategom '
4.3.1. |Mrozoodporné¢ wedtug PN-EN 1367-1, kategoria nie #s¥z Wem0, 5%
4.3.3. iz
4.4.1. | Zgorzel stoneczna" bazaltu wedtug PN-EN 1367-3egaria: F4
4.4.2. Sklad chemiczny - uproszczony opis petrograficavediug
PN-EN 932-3
Grube zanieczyszczenia lekkie, wedtug PN-EN 1744-14.2; SBLA
4.45. |kategoria nie wisza ni:
Rozpad krzemianowyzuzla wielkopiecowego chtabneg( dekl. przez psducenta
45.2. powietrzem wedlug PN-EN 1744-1 p. 19.1
Rozpad zelazowy zuzla wielkopiecowego chtodzoge
45.3. powietrzem wedtug PN-EN 1744-1 p. 19.2 mLPCO0,1
Stalcgi¢ objetosci kruszywa zzuzla stalowniczego wedtug PN-
EN 1744- Ip. 19.3; kategoria nie wgza ni: wymagana odporrsé
4.6.1. wymagana odporrié V6,5
4.6.2.
4.6.3.




a) Jezeli nasakliwos$¢ jest wiksza, to nalkey badad mrozoodporné wedtug pkt 4.4.2.

Tablica 3. Wymagania wobec kruszywa drobnego duaglym uziarnieniu

PunktWT- Wihasciwosci Wymagania
1 kruszywa W-wa podbudowy, w-
wa wigzaca
Kruszywa

4.1.3. |Uziarnienie wedlug PN-EN 933-1, wymagana kategoria GF85 i GA85
Tolerancja uziarnienia; odchylenie nie cksze ni
4.1.5. |wedhug kategorii:

GTC2
Zawartg¢ pylu wedlug PN-EN 933-1, kategoria nie 28¥¢
niz:

4.16. 0f16
Jaka¢ pylu wedlug PN-EN 933-9; kategoria nie x8ya ni: MBELO
Kanciasté¢ kruszywa drobnego wedtug PN-EN 933- F

ECS30

4.1.7. |6, rozdz. 8, kategoria niezsiza nk:

4.1.10. |Gestas¢ ziaren wedlug PN-EN 1097-6, rozdz. 7, 8 lub 9

Do mieszanki mineralno-asfaltowej na wakstéeieraly nalery stosowa krus'z'y'vva spetigge
wymagania podane w tablicy 4 i 5

Tablica 4. Wymagane wdaiwosci kruszywa grubego

Purkt Wiasciwosci Wymagania
kruszywa Wa sCi
WT-1 W-wascieralna
Kruszywa

4.1.3. |Uziarnienie wediug PN-EN 933-1, wymagana kategoria GF85
Tolerancja uziarnienia; odchylenie nie ckgze nf
4.1.5. |wedhug kategorii:

Zawartg¢ pytu wedtug PN-EN 933-1, kategoria nie 8¥e GTCNR

niz:
4.1.6.

Jaka¢ pylu wedlug PN-EN 933-9; kategoria nie x8ya ni:

Kanciasté¢ kruszywa drobnego wedtug PN-EN 933- f16
4.1.7. |6, rozdz. 8, kategoria niezsiza ni: MBELO
4.1.10. |Gestas¢ ziaren wedlug PN-EN 1097-6, rozdz. 7, 8 lub 9 ECS

Sktadowanie kruszywa powinno odbyisic w warunkach zabezpieczaych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyamiitruszywa lub jego frakcjami.



2.5. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowa drogowe kationowe emulsje asfaltowe spejti@jwymagania okéone w pkt

5.1 WT-3 Emulsje asfaltowe IBDiM 20

2.6.8rodek adhezyjny

Decyzi o0 zastosowaniusrodka adhezyjnego podejmuje ¢ sipo przeprowadzeniu przez
Wykonawe bada laboratoryjnych  uzasadmaaych  konieczn®  jego  stosowania  dla
poprawy przyczeprigi asfaltu do kruszywa.

Nalezy stosowa jedynie tesrodki adhezyjne, ktére posiadahprobat Techniczig (Swiadectwo
dopuszczenia do stosowania w budownictwie drogowwiydary przez Instytut Badawczy Drég i
Mostow.

Sposbdb dozowankodka adhezyjnego zostanie zaaprobowany przgmilera/Inspektora Nadzoru.
2.7. Dostawy materiatow.

Za dostawy materiatdbw odpowiedzialny jest Wykonaweob6t zgodnie z  ustaleniami
okreslonymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.

Do obowhzku Wykonawcy nalegy takie zorganizowanie dostaw materialdw dgtwa@rzania
MMA, aby zapewri nieprzerwag prag otaczarki w trakcie wykonywania dziennej dzialdbocze;.
Kazda dostawa asfaltu, kruszywa i wypetniacza musi bgopatrzona w deklaracgzgodndci o
tresci wedtug

PN-EN-45014 wydagnprzez dostawgc

3. SPRAT

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogd6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” ikt

3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betontalemsvego powinien
wykaz& sie mazliwoscig korzystania z nagpujacego spretu:

-wytworni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznymblucigtym do wytwarzania mieszanek
mineralno- asfaltowych,

-uktadarek do ukltadania mieszanek mineralno-asfglth typu zagszczanego, skrapiarek,

-walcow lekkich srednich i cgzkich ,

-walcéw stalowych gtadkich , walcow ogumionych,

-szczotek mechanicznych lub/i innych agdzehr czyszcacych, samochodéw samowytadowczych z
przykryciem lub termosow.

3.2.1. Wytwornia mieszanki mineralno-bitumicznej

Mieszank betonu asfaltowego nale produkow& przy zastosowaniu sterowanej komputerem
wytwaorni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym, posagtej wydajndé zapewniajca wykonanie MMA
w ilosciach i czasie wynikagych z nakltadéw kosztorysu ofertowego i harmonogrameczowo-
finansowego, wypogane] w izolowany  termicznie  silos gotowe] mieszanki o]
pojemndci nie mniejszej ki potowa wydajnéci godzinowej. Komputerowy system sterowania
otaczarly, w celu zapewnienia produkcji mieszanki mineralasfaltowej zgodnej z zadanrecepd,
musi pracowé& w oparciu 0 zwrotne potwierdzenia wydanych paileeerejestrator podstawowych
parametrow pracy wytworni (godzina i minuta ykenania zarobu, ikgi nawaanych
skladnikbw, czas mieszania kruszywa na sucbpas mieszania po dodaniu asfaltu oraz
temperatura gotowej mieszanki zdago zarobu na wigiu z mieszalnika), dokonuje ich zapisu
oddzielnie dla kadego cyklu, np. w postaci wydruku.

Dozowanie skladnikbw mieszanki mineralno-asfaép powinno by wagowe. Odchyitki masy
dozowanych sktadnikéw (w stosunku do masy poszdaggid sktadnikdéw zarobu) nie powinny by
wicksze od + 2 %. Dozowanie wagowe lub etiiciowe srodka adhezyjnego oraz modyfikatora
asfaltu do asfaltu powinno odbytva sk poprzez wtrysk odpowiedniej porcji do asfaltu w
trakcie jego podawania do mieszalnika otaczarki.

3.2.2. Ukladarka mieszanek mineralno-bitumicznych

Uktadanie mieszanki w przypadku nowej budowy lubepwzenia ruchu powinno odbywasie petrs
szerokdcig, przy wyciu mechanicznej ukladarkiggienicowej (mae by zestawem uktadarek). W
przypadku przebudéw, gdy nie ma aiwosci wyznaczenia trasy objazdu mieszankalery
uktad& pasami. Uktadarka winna posiédaigdzy innymi nasfpujace podzespoty:



automatyczne sterowanie pozwata na utaenie warstwy zgodnie z zaong niwelet i grubccia,

ptyte wibracyjrg do wstpnego zagszczenia mieszanki,

urzadzenia do podgrzewania ptyty wibracyjnej.

Tylko wyjatkowo dopuszcza sireczne utgenie warstwy w miejscach niedgshych dla sprgu
mechanicznego, przy czym szczegOlwag nalezy zwroci na zagszczenie takich powierzchni,
niedos¢pnych dla walcéw i dogszcza je przy pomocy ptyt wibracyjnych.

3.2.3. Walce do zagpzczania

Nalezy stosowd, walce stalowe gtadkigednie i cézkie z wibracy w zakresie 35 — 50 Hz, ogumione
ciezkie o regulowanym énieniu w oponach.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiane” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw

4.2.1.Asfalt

Asfalt nalery przewozé zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991.

Transport asfaltow drogowych m@odbywa si¢ w:

cysternach kolejowych, cysternach samochodowygimdch blaszanych,

lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanyaep Irzyniera/Inspektora Nadzoru.

4.2.2 Wypelniacz

Wypetniacz luzem naky przewoz¢ w cysternach przystosowanych do przewozuermaddw
sypkich, umaliwiajgcych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mima przewozi dowolnymi srodkami transportu w sposéb
zabezpieczony przed zawilgoceniem i uszkodzenierk@vo

4.2.3.Kruszywo

Kruszywo mana przewozi dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpiegagih je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi yaserttami kruszywa lub jego frakcjami i
nadmiernym zawilgoceniem.

4.2.4.Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank mineralno-asfaltow nalezy przewozt pojazdami samowytadowczymi, wypaeaymi

w plandeki do przykrywania mieszanki podczas trarsp

W czasie transportu spadek temperatury mieszaimeralno-asfaltowej nie powinien by
wigkszy niz 10 % temperatury tej mieszanki w chwili zaladunkujednoczesnym spetnieniem
warunkéw zachowania temperatury wbudowania. Czassportu mieszanki mineralno-asfaltowej
od momentu zatadunku do roztadunku nie powinezekracza 2 godzin.

Zaleca s} stosowanie samochodéw termoséw z podwadjrigidinami skrzyni wyposanej w system
ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w D.00.00Mmagania ogblne” pkt 5.

5. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej opracowanie receptury.

Do warstwy wizacej(wyréwnawczej) i warstwy podbudowy nayestosowa beton asfaltowy o
wysokim module sztywrigi: AC WMS 11. Do obu warstw moa stosowa te sama mieszank
ACWMS. Do warstwyscieralnej —AC S 11

Mieszank betonu asfaltowego o wysokim module sztyehq ACWMS) naley

zaprojektowa metod funkcjonalry .

Tablica 6 — Uziarnienia MM oraz zawasédepiszcza do AC:

Przesiew, [Yo(m/m)]
Whasciwosé ACS8S AC11S ACWMS 11
Wymiar site #, [mm] od do od do od do
16 - - 10C - 10C -
11,2 10C - 90 10C a9C 10C
8 90 10C 70 a9C 70 85
5,6 70 90 - - - -




2 45 65 45 60 4C 50
0,125 8 20 8 22 7 17
0,063 6 12 6 12 5 9
Zawarto$¢ lepiszcza Min. 6,€ Min. 6,4 Min. 4,&

Wykonawca na cztery tygodnie przed prgg®niem do produkcji MMA jest zobogdany
do ztazenia Ireynierowi/Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia matg wyjsciowe wraz z recept
laboratoryjra. Inzynier/Inspektor Nadzoru przed zatwierdzeniem ryfiluje jedry recept z
kazdego rodzaju MMA przewidzianego w projekcie baboratorium Zamawigfego ha jego
koszt. Kolejne przedstawione receptygd weryfikowane przez Laboratorium Zamaw@ggo na

koszt Wykonawcy.

Projektowanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltqyedg¢ga na:
— doborze sktadnikéw mieszanki,
— doborze optymalnej ikai asfaltu,

okr&leniu wiaciwosci

podanymi w niniejszej SST.
Tablica 7. Wymagane wdaiwosci betonu asfaltowego.

mieszanki i

poréwnaniu uzyskanych wymik z wymaganiami

Wiasciwosé  [Warunki zagszczeniawg PNk i warunki bada Mieszanka
EN 13108-20
AC 8 SIAC 11 SAC WMS 11 AC8S |AC11S| AQ/MS
11
Zawartgeé C.1.2, ubijanie C.1.3, PN-EN 12697-8, p.4 Vmin 1,0 Vmin 2,0
wolnych 2x50 uderzé  |ubijanie Vmax3 Vmax 4
przestrzeni 2X75 uderzé
Wolne C.1.2, ubijanie - PN-EN 12697-8, pj8FBmin [VFBmin -
przestrzenie 2x50 uderzé 78 75
wypetnione VFBmax VFBmax
lepiszczem 89 89
Zawartg¢ C.1.2, ubijanie - PN-EN 12697-8, p}8MA min 16 -
wolnych 2x50 uderze
przestrzeni w
MM
Odpornd¢ na (C.1.1, ubijanie 2x25 uderze | PN-EN 12697-12 ITSR90 ITSR80
dziatanie wody przechowywanie w
400C zjednym
cyklemzantrazania,
lhadania.e 100
Odporna¢ na - C.1.20,watev| PN-EN 12697-22, - WTSAIRO,1
trwate anie, B8 - metoda B w 0
deformacje P100 powietrzu, PN-EN PRDAIR3,0
13108-20, D.1.6,
609C. 10000 cvKli
Sztywna¢ C.1.20,watev| PN-EN 12697-26 - Smin 1400(
- anie, B8 - 4PB-PR,
P100 temp.10PC, czstas¢
Odpornd¢ na C.1.20,watev| PN-EN 12697-24 - €6-130
zmeczenie, - anie, P8 - 4PB-PR,
kategoria nie P100 temp.10°C, czstasé
nizsza nt: 10Hz




5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno - asfaltowej

Mieszank mineralno - asfaltow produkuje si w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lukygtym
zapewniajcej prawidiowe dozowanie skladnikéw, ich wysuszeni@ymieszanie oraz zachowanie
temperatury sktadnikbw i gotowej mieszanki minegaln asfaltowej. Wytwarzanie mieszanki
powinno odbywa sie¢ w oparciu o receptarlaboratoryjn, zatwierdzon przez Irkzyniera/lnspektora
Nadzoru. Rzdne krzywej uziarnienia wg recepty laboratoryjneyymny by skorygowane w wyniku
przeprowadzonej proby technologicznej i produkggszanki na odcinek prébny.

Dozowanie sktadnikow, w tym tak wstpne, powinno by wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne
Z recepd. Dopuszcza sidozowanie olgtosciowe asfaltu, przy uwzetinieniu zmiany jego gptosci w
zaleznosci od temperatury.

Tolerancje dozowania skladnikbw mpgvynost: jedna dziatka elementarna wagi, vetllie
przeptywomierza, lecz nie wéej niz 2 % w stosunku do masy skfadnika.

Jezeli jest przewidziane dodanigodka adhezyjnego, to powinien onc¢byozowany do asfaltu
w sposob i w iléciach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w sposob fgedni, z ukladem termostatowania,

zapewniajcym utrzymanie statej temperatury z toleranci® C.

Nalezy tak zaplanowaprodukcje mieszanki mineralno — asfaltowssjby od chwili jej wytworzenia
do chwili ej wbudowania uphgho 90+120 minut, przy czym skladowanie i trangmbanowsy czesé
tego czasu. Jest to okres nigdty do zajcia reakcji chemicznej w asfalcie otacgaim kruszywo.
Mieszanka mineralno-asfaltowa przegrzana (z akami niebieskiego dymu w czasie
wytwarzania) oraz o temperaturzezgriej od wymaganej powinna dyotraktowana jako odpad
produkcyjny.

5.4. Przygotowanie podiea

Podlaze maze stanowd nowa warstwa podbudowy albo nowa warstwa asfalt®eatczem mae by
réwniez stara warstwa konstrukcji nawierzchni.

Powierzchnia podim winna by sucha i czysta. Przed ueniem warstwy bitumicznej z betonu
asfaltowego, podie naley przygotow& zgodnie z wymaganiami podanymi w D.04.03.01
,oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnych”

Powierzchnie czotowe kraymikéw, wtazdw, wpustow itp. uazizer powinny by pokryte asfaltem
lub materiatem uszczelniggym w okrélonej ilosci zaakceptowanej przez Zyniera/Inspektora
Nadzoru.

Przed ulgeniem warstwy z betonu asfaltowego warstwada poniej warstwy ukladanej dolzie
skropiona emulgjasfaltovs zgodnie z D.04.03.01.

5. Warunki przystapienia do robot

Mieszanki MMA naley wbudowywa& w sprzyjajcych warunkach atmosferycznych. Temperatura
otoczenia w ¢igu doby nie powinna léynizsza ni:

dla w-wyscieralnej: C (przed robotami) i +%C (w czasie rob6t), dla w-wy wiacej: -XC (przed
robotami) i ®C (w czasie robét),

dla w-wy podbudowy: -8C (przed robotami) i &C (w czasie robot)
W przypadku produkcji i ukladania warstwa nawierack ACWMS w warunkach obnbnej
temperatury otoczenia (pda jesi@) naley zastosowa technologé lub doda srodek obntajace
lepkas¢ lepiszcza asfaltowego i popravdeg urabialné¢ oraz zagszczalné¢ mieszanki.
5.6. Préba technologiczna
Laboratoryjnie zaprojektowane MMA powinny bgprawdzone w trakcie proby technologicznej w
peinym zakresie zastosowanych metod hadgodnie z wymaganiami wg pkt 5.
Na podstawie uzyskanych wynikow zymier/Inspektor Nadzoru podejmuje deeyz) wykonaniu
odcinka probnego.
5.7. Odcinek probny
Odcinek prébny wykonujesico najmniej o ditugi 50m na calej szeroku jednej jezdni lub
pasa ruchu w zateosci od warunkéw ruchowych.
Wykonawca w trakcie realizowania odcinka prébnegmew:
- zdefiniowania parametréw produkcyjnych MMA,
- sprawdzenia czy spzuzyty do rozktadania i zagzczania mieszanki jest &y,

- okredlenia grubéci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przeatggzczeniem, koniecznej do



uzyskania wymaganej ostatecznej grdbavarstwy,

- okredlenia potrzebnej liczby prz& walcow dla uzyskania prawidtowego zagczenia warstwy.

- sprawdzenie rowrici.

Do wykonania odcinka prébnego, Wykonawca posvinzastosowa takie same materiaty oraz
sprzt, jakie kedg stosowane do wykonania warstwy AC podczas robot.

Lokalizacja odcinka probnego zostanie zaakceptowarez Irryniera/Inspektora Nadzoru.
Wykonawca  rozpocznie  wykonywanie  waystw z  AC  dopiero  po  otrzymaniu
akceptaciji

Inzyniera/Inspektora Nadzoru, wydanej na podstawighte®raz pomiaréw dokonanych na odcinku
prébnym.

W  przypadku nieprawidlowych  parametréw ways i nie zatwierdzeniu przez
Inzyniera/Inspektora Nadzoru odcinka prébnego, Wgkhata ma obowkzek usuné odcinek
probny warstwy (jeeli byt wykonywany w obgbie Kontraktu) na wkasny koszt.

5.8. Wbudowywanie i zagszczanie warstw z betonu asfaltowego

Warstwe nawierzchni z ACWMS naly uklada w jednej warstwie. Temperatura rozkladania
mieszanki oraz zagzczania powinna lByzgodna z temperatutechnologiczna asfaltu zalegaw
normie lub Aprobacie Technicznej.

Do zagszczania mieszanki ACWMS nalestosowa cigzkie, dochzone walce ogumione oraz stalowe
gtadkie.

Zamawiajcy w przypadku wykonawstwa w okresach chtodnygiuzke kontrolowat czy w wyniku
przegrzania MMA w trakcie produkcji, transportubudowania nie ulegty znacznemu pogorszeniu
wlasndgci asfaltu. Zagszczanie mieszanki powinno odbyiaie zgodnie ze schematem pkéej
walca ustalonym na odcinku probnym.

Ztacza w warstwie wizacej powinny by wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofado
osi drogi. Zhcza poprzeczne i poddoe, wynikajce z dziennej dziatki roboczej powinny
by¢ rowno obgjte, posmarowane emuisj Zlacza poprzeczne powinny dyzabezpieczone
dodatkowo list przed uszkodzeniem. Boczne kea@lwie warstwy naley zabezpieczy poprzez
szczelne posmarowanie emalsiztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny dyprzesurgte
wzgledem siebie co najmniej o 15 cm. Stasugespét uktadarek, zakozenie dziatek roboczych dla
kazdego pasa powinno byrzesungte o ok. 5-8 m.

Za zgod Inzyniera/Inspektora Nadzoru, nawierzchnnazna odda do ruchu zaraz po jej
wykonaniu i ostygriciu.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogdlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Na zadanie Zamawiacego ze wszystkich materiatdw przewidzianych do dwad (kruszywa,
wypetniacz, lepiszcze itd.) Wykonawca przekarobki o odpowiedniej wielkai, i Zamawiajcy
bedzie je przechowywat pod zamkniem. Strony kontraktu potwiergipisemnie przekazanie prébek.
W ramach badakontrolnych probki te déxla mogty postay¢ do oceny zgodrigi dostaw z warunkami
kontraktu.

Minimalne wielkaci prébek materiatéw:

O wypetniacz — 2 kg

O kruszywa o uziarnieniu do 8 mm — 5 kg

O kruszywa o uziarnieniu povegj 8 mm — 15 kg

0 lepiszcze - prébksrednia z 3 prébek eciowych po 2 kg

6.3. Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow



Tablica 7 Zakres oraz eztotliwos¢ badah i pomiarow w czasie wytwarzania i wbudowywania MMA
Lp. [Wyszczegolnienie bada Czestotliwos¢ bada

BADANIA MIESZANKI

1. Temperatura sktadnikéw Dozongly
2. Temperatura mieszanki Kdy samochdd przy zatadunku i w czasie
wbudowywania
3. |Uziamienie i zawartd lepiszcza Na kazde rozpoczte 60007 nawierzchni 1
probka
4. [Temperatura rgknienia lepiszcza Na kazde rozpoczte 60004 nawierzchni 1
odzyskanego prébka
5. G¢§t<)$é i zawart@¢ wolnych przestrzeni Na kazde rozpocete 6000 nawierzchni 1
probki probka

BADANIA WARSTWY WYKONANEJ Z MIESZANKI

6.  |Wskanik zagszczenia warstwy, wolna N5 kazde rozpocete 6000m nawierzchni 1
przestrzé w warstwie prébka

(ilos¢ maze by¢ zwiekszona)
Nie rzadziej nt co 20 m

Spadki poprzeczne¥*)

Rowna¢ podiuzna
Dla kazdej jezdni i kadego pasa ruchu pomiar
planografem oraz w miejscach niedgpstych i

krotkich odcinkach (do 200 m) metoda taty 4-

metrowei i klinz — nie rzzdziei niz co 10m.
Dla kalego pasa ruchu, nie rzadziej no 10 m

0. Réwnd¢ poprzeczna

10. |Grubg¢ lub ilos¢ materiatu nie rzadziej aico 100 m

11. |Zhcza podtane i poprzeczne kde zhcze (ocena wizualna)
12. |Wyghd warstwy ocena wizualna

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatzania osi w planie nakly wykona w

punktach gtéwnych tukéw poziomych.

Tablica 8 Tolerancje zawa# sktadnikdw mieszanki mineralno-asfaltowej watgm
skladu zaprojektowanego przy badaniu pojedynaziikh metod ekstrakciji, % m/m

Dopuszczalne odchyiki [%0]
Lp. |Skladniki mieszanki mineralno-asfaltowej W czasie Odblo_r Ioﬁcoyvy
produkciji — mieszanki
walowane
1 |Przechodzi przez sito (# wg recepty) -8 do +5 -
2 |Jw. #2,0mm +6,0 -
3 |Zawartd¢ ziaren >2,0mm - 7,0-10,0
4 \Jw. # 0,063mm +2,0 2,1-4,0
5 |Asfalt +0,6 +0,6
6 |Wskanik zagszczenia >98% >98%
7 |Zawartd¢ wolnych przestrzeni 2+5 (podbuday2+5 (podbudow)
4+10 (wihzaca) [4+10 (whzaca)
3+5 (Scieralng | 3+5 ($cieralng




6.4 Zagszczenie warstwy i wolna przestraew warstwie

Zageszcezenie i wolna przestizew warstwie powinny by zgodne z wymaganiami i recepfur
laboratoryjn.

N Wskanik zag:szczenia warstwy

Wskanik zagszczenia warstwy nale sprawdzéa na probkach wyelych z zagszczonej
warstwy, poprzez poréwnanie¢sjcsci  strukturalnej wyeitych probek z egptasciag strukturalm
probek Marshalla formowanych w dniu wykonywaniantkolowanej dziatki roboczej. Ok§lanie
gestasci naley wykonywa metod, hydrostatyczg Wskanik zag:szczenia nie m@ by nizszy niz
98%.

N Wolna przestrzew zagszczonej warstwie

Do obliczenia wolnej przestrzeni w wailstwnaley przyjmowa gestas¢ objetosciows
mieszanki mineralno-asfaltowej oznaczonej w dnilkkamywania kontrolowanej dziatki roboczej.
6.5. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegodwnkach prostych i na tukach powinnycby
zgodne z dokumentagcprojektows, z tolerancj 0,5 %.

6.6. Ocena réwnéci podiuznej

Wymagana réwn@ podiwna jest okréona przez wartei odchyleéh réwndsci, ktére nie mog by¢
przekroczone w liczbie pomiaréw stangayich 95% oraz 100% liczby wszystkich pomiaréw na
badanym odcinku. Odchylenie réwid oznacza najwksz odlegiéé miedzy tab a mierzog
powierzchra w danym profilu.

Tablica 9. Dopuszczalne wagtd odchyler rownaici podiuznej warstwyscieralnej wymagane przed
uptywem okresu gwarancyjnego

Element nawerzchni Procent liczby pomiaréw
95% 100%

Pasy ruchu zasadnicze, dodatkowe, pasy awveargasy
wiaczania i wyhczania <6 mm <7 mm

6.7. Ocena réwnéci poprzecznej nawierzchni

Do pomiaru poprzecznej rowém nawierzchni powinna ldystosowana metoda rownoime metodzie
z wykorzystaniem taty i klina, okénych w Polskiej Normie. Pomiar powiniendywykonywany nie
rzadziej nk co 10 m, a liczba pomiaréw nie moby¢ mniejsza ni 20. Odchylenie réwnigi ozhacza
najwigksz odlegta¢ migdzy tag a mierzon powierzchra w danym profilu.

Z czestotliwoécia podanm w tablicy 7 naley sprawdza spadek poprzeczny warstwy. Sprawdzenie
polega na przylzeniu taty i zmierzeniu prZevitu klinem lub pomiar profilografem laserowym. $ia
poprzeczne warstwgcieralnej na odcinkach prostych i na tukach powibgg zgodne z projektem z
tolerancp + 0,5%. Wymaga gj aby co najmniej 90% wykonanych pomiaréw nie praekato
przedziatu dopuszczalnych odchyle

Tablica 10. Dopuszczalne wasth odchylé rowndici poprzecznej warstwicieralnej wymagane przed
uptywem okresu gwarancyjnego

Element nawerzchni Procent liczby pomiaréw

90% 100%

Pasy ruchu zasadnicze, dodatkowe, pasy aveargasy
wiaczania i wyhczania <6 mm <9 mm

6.8. Pomiar grubdici warstwy (ilosci materiatu)

Grubaici wykonanej warstwy naky okresla¢ z czstotliwoscia podam w tablicy 7 na podstawie
wycietych prébek.

Dopuszczalne odchyiki:

dla wielu bada (srednia)< 10%

dla pojedynczej prébki 15%.



W przypadku grubéxi mniejszej nt dopuszczalne odchylenie zostafWykonawcy naliczone
potracenia za obmbrg jakos¢.

6.9. Zlacza podhuzne i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofeadio osi.
Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny dyrzesurgte wzgkdem siebie co najmniej o 15
cm. Zhcza powinny by catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny by w jednym
poziomie.

6.10. Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i gdzeniach w jezdni powinna wystaévad 3 do 5
mm ponad ich powierzchi

Warstwy bez opornikéw powinny Bywyprofilowane a w miejscach gdzie zaszta konieé&n
obciecia pokryte asfaltem.

6.11. Wyghd warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien dmjednolig tekstug, bez miejsc
przeasfaltowanych, porowatych, tusgcych sé i spckanych.

6.12. Potgcenia za nieprawidtowdci w wykonaniu warstw nawierzchni.

W przypadku konieczrioi stosowania pofcen — naliczane &da jak w pkt.9.2.6 ,WT-2 Nawierzchnie
asfaltowe 2008”

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowy jest nf (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapjojektowy i , jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 i PN-82852000[10] daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” w
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 ?nwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje:

-roboty pomiarowe i przygotowawcze,

-0znakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowyuodnie z zatwierdzonym projektem
organizacji ruchu, zakup i dostarczenie materiatéw,

-opracowanie receptur,

-wytworzenie prébnej mieszanki betonu asfaltowdgzujc na recepcie roboczej zaaprobowanej
przez Irzynieral/lnspektora Nadzoru,

-wykonanie odcinka prébnego, transport mieszankilaa budowy,

-zabezpieczenie kraynikdéw, zakrywanie i odkrywanie wdzen kanalizacyjnych w trakcie robot,
pokryw studni rewizyjnych i osadnikéw, kratgékiekowych, dylatacji,

-posmarowanie lepiszczem kredei urzdzen obcych i krawznikow,

-przygotowanie powierzchni styku w tym oczyszczeémesmarowanie emutspsfaltov,
-wyprodukowanie mieszanki mineralno - asfaltowjej transport na miejsce wbudowania,
mechaniczne ul@nie mieszanki,

-skropienie mgdzywarstwowe,

-mechaniczne zggzczenie rozloonej warstwy, wykonanie i zabezpieczenigezy | krawedzi,
przeprowadzenie pomiarow i badaymaganych Specyfikagjuporadkowanie placu budowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

O Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygidtsztywnych. IBDiM, Warszawa, 1997
0 WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2008. IBDiM, WarszaR@(8

Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Moegkz dnia 2 marca 1999 r. w
sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpadé drogi publiczne i ich usytuowanie



(Dz.U. Nr 43 z
1999 r., poz. 430).
CHODNIKI Z BRUKOWEJ KOSTKI BETONOWEJ
D.08.02.02
. WSTEP
1.1. Przedmiot Szczegbtowej Specyfikacji TechniczngSST)
Przedmiotem n/h Specyfikacji Techniczngpg/magania dotycze wykonania i odbioru Robot
zwigzanych z wykonaniem chodnikéw z kostki brukoweppeiwej w ramach zadania:
».Remont drég na terenie Gminy Wioszczowa”
1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimeetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji i Robot wymienionych w p. 1.1.
1.3. Zakres Rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w n/n Szczegoétowe] Specyfikaegfinicznej dotycgwykonania chodnikow z
kostki brukowej betonowe;j.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Chodniki -wydzielone i umocnione powierzchnie drogi, ulich lplacu przeznaczone
wytacznie dla ruchu pieszego.
1.4.2. Obramowanie chodnikdéw umocnienie ich bocznych krgdzi, wykonane z kragenikow
/obrzery/ betonowych, kostki, klinkieru lub innego matduia
Pozostate okienia § zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D.M.00.00.00 "Wymagania ogolne".
1.5. Ogoblne wymagania dotycgce Robét
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jekich wykonania oraz za zgoditoz Dokumentag
Projektova, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogodlne wymagania dotygze Rob6t podano w SST D.M.00.00.00.
2. MATERIALY
2.1. Wymagania og0lne dotycxre materiatow
Wymagania ogdlne dotygee materiatdw podano w SST D.M.00.00.00.
2.2. Materiaty do wykonania chodnikéw
Materiatami stosowanymi przy budowie chodnikow stkobrukowej betonowej, zgodnie z zasadami
n/n Szczegotowej Specyfikacji Techniczngj s
2.2. 1. Betonowa kostka brukowa gr. 6 cm z betonul&sy co najmniej B45
2.2.1.1. Wyghd zewretrzny i tolerancje wymiarowe.
Struktura wyrobu powinna hyc zwarta bez rykrpec, plam i ubytkow.
Powierzchnia gorna kostek powinnathgwna i szorstka, a kragzie kostek rowne i proste,
wklesniecia nie powinny przekracza
2 mm, dla kostek o gruboi <80 mm
3 mm. dla kostek o gruboi > 80 mm Tolerancje wymiarowe wynasz
- diugas¢ i szerokdé £ 3mm
- grubg¢ £ 5mm
2.2.1.2. Wytrzymait@¢ nasciskanie.
Wytrzymata¢ betonu n&ciskanie powinna kiyzgodna z PN-B-06250 [2] Jak dla klasy betonu B45
2.2.1.3. Nasikliwo §¢.
Nasikliwos¢ kostek betonowych powinna odpowidd@ymaganiom normy PN-B-06250 [2] i
wynosk nie wiecej niz 5%.
2.21.4. Odpornd¢ na dziatanie mrozu.
Odpornd¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinnag,dana zgodnie z wymaganiami PN-
B-06250 [2].
Odporna¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zanamaia i odmraania probek jest wystarczaap,
jezeli;
-prébka nie wykazujegknieé, -strata masy nie przekracza 5% masy
-obnizenie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku do wytrzymas probek nie zameéanych nie jest
wieksza nk 20%.



2.2.1.5Scieralnos¢.

Scieralndg¢ kostek betonowych okéna na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 nie powinna
przekracz& 4 mm. 2.2.2. WodaStosowana woda powinnadgdmiany " I" i odpowiadé&
wymogom PN-B-32250 [5].

2.2. 3. KruszywoNalezy stosowa kruszywo mineralne odpowiadag wymaganiom PN-B-06712
[3].

3. SPRZT.

3.1. Wymagania ogdlne dotycgce spratu

Wymagania ogdlne dotysgee sprztu podano w SST D.M.00.00.00

3.2. Sprat do wykonania chodnikéw

Roboty zwizane z wykonywaniem chodnika pma wykonywé recznie przy pomocy drobnego
sprztu z zastosowaniem wibratorow ptytowych, ubijak@eznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne dotycgce transportu

Wymagania ogélne dotygee sprztu podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogélne".

4.2. Transport materiatdw do wykonania chodnikéw

4.2. 1. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe ulael § warstwowo na palecie. Po uzyskaniu
wytrzymatasci betonu min.. 0,7 R, kostki przewame g na stanowisko, gdzie specjalnedgizenie
pakuje je w fol¢ i spina tdma stalows, co gwarantuje transport samochodami w stanie
nienaruszonym. Kostki betonowe sama réwnie przewozé samochodami na paletach transportowych
producenta.

4.2.2. Piasek

Wymagania dla transportu piasku podano w SST D10810

4.2.3. Woda

Wymagania dla transportu wody podano w SST D.08101.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonywania Rob6t

Zasady ogélne wykonywania Rob6t podano w SST D.M@OO.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do alkagpprojekt organizacji i harmonogram
Robot, uwzgidniajgce warunki w jakich wykonywaneztla Roboty przy wykonywaniu chodnikow.
5.2. Wykonanie chodnika.

5.2.1. Koryto pod chodnik

Koryto wykonane w podiau powinno by wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkamiljpenymi i
poprzecznymi. Wskanik zag:szczenia koryta nie powinien dynniejszy nk 0,97 wedtug normalnej metody
Proctora.

5.2.2. Podsypka

Podsypk nalezy wykona z piasku odpowiadagego wymaganiom normy PN-B-06712 [3] Grebpodsypki
po zagszczeniu powinna lkiydostosowana do projektowanyclgdnych regulowanego chodnika. Podsypka
powinna by zwilzona wod, zagszczona i wyprofilowana.

5.2.3. Uktadanie chodnika z betonowych kostek brukeych.

Kostke uktada s} na podsypce piaskowej w taki sposob, aby szczetiggizy kostkami wynosity 2-3 mm.
Kostke nalezy uktada ok. 1.5 cm wyej od planowanej niwelety chodnika, gdy czasie wibrowania ( ubijania)
podsypka ulega zagzczeniu. Po uf@niu kostki, szczeliny natg wypetnic piaskiem, a nagpnie zamiéc¢
powierzchng utozonych kostek przyayciu szczotekgcznych lub mechanicznych i przgpté¢ do ubijania
nawierzchni chodnika. Do ubijania uttnego chodnika z kostek brukowych, stosujensbratory ptytowe z
ostory z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przettagzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie rigle
prowadzt¢ od kravedzi powierzchni ubijanej w kierunkirodka i jednocz@ie w kierunku poprzecznym
ksztaltek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyehwolno uywaé walca.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupetné szczeliny materiatem do wypetnienia i zafdieawierzchni. Chodnik z
wypetnieniem spoin piaskiem nie wymaga giglaciji i mae by zaraz oddany dozytkowania.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci Robot

Ogolne zasady kontroli jakoi Robét podano w SST D. M. 00.00.00.

6.2. Kontrola przed przystapieniem do Robét



Przed przysfpieniem do Rob6t Wykonawca powinien uzyska dostawcéw materiatdw deklaracje zgagtmo
oraz wykona badania materiatéw przeznaczonych do wykonaniadRiglirzedstawd ich wyniki Inspektorowi
Nadzoru w celu akceptacji materiatéw, zgodnie z \agamiami podanymi w p. 2. n/n SST.

6.3. Kontrola w czasie wykonywania Rob6t

W czasie wykonywania Robét Wykonawca powinien prdzi@dorazne kontrole wszystkich asortymentéw
Robdét, sktadajcych sé na ogdlny element. Kontrola obejmaiy@owinna zgodn& wykonywanych Robot z
Dokumentagcj Projektows, ustaleniami zawartymi w p. 5 n/n SST oraz w zsierbada i tolerancji wykonania
Robét podanych w p.6.5.€ztotliwos¢ kontroli powinna by uzalezniona od potrzeb gwaranaigych wykonanie
Robot zgodnie z wymaganiami, nie rzadziej jednakonzed uptywem kalego dnia roboczego.

6.4. Badania i pomiary po wykonaniu Robot

Po wykonaniu Robot natg sprawdz:

- konstrukcg chodnika,

- rownas¢ nawierzchni,

- profil poprzeczny,

- rownolegtd¢ spoin.

- szerokdc¢ i wypetnienie spoin.

6.5.Przeprowadzenie bada 6.5.1. Ustalenie jakéci materiatow

Ustalenia jakéci uzytych materiatow naley dokon& przez petne sprawdzenie wynikow badaboratoryjnych
materiatow uytych do budowy chodnika zgodnie z wymaganiami pyda w p.2 n/n SST.

6.5.2. Sprawdzenie jakéci wykonania chodnika

6.5.2.1. Sprawdzenie konstrukcji chodnika

Sprawdzenie konstrukcji chodnika natgprzeprowadzi w nasgpujacy sposoéb:

- na jednym wybranym losowo odcinku regulowanegadcetika naley zdja¢ 2 kostki brukowe w dowolnym
miejscu i zmierzy grubaé podsypki oraz sprawdziuktad kostek chodnika.

6.5.2.2. Sprawdzenie réwné&i nawierzchni

Sprawdzenie rownigi nawierzchni naley przeprowadzaco najmniej raz na kaym odcinku regulowanego
chodnika i miejscach atpliwych.

Przgwit pomiedzy tat 2-metrows a nawierzchni chodnika nie mze przekroczy 0,8 cm.

6. 5. 2.3. Sprawdzenie profilu poprzecznego

Sprawdzenie profilu poprzecznego rigiprzeprowadzaza pomog szablonu z poziomig co najmniej raz na
kazdym odcinku regulowanego chodnika. Dopuszczalnéyldaoia od przyjtego profilu wynosz + /- 0,3%.
6.5.2.4. Sprawdzenie rownolegkei spoin.

Sprawdzenie réwnolegioi spoin naley przeprowadz&za pomog dwdch sznuréw nagliych wzdh spoin i
przymiaru z podziakk milimetrows. Dopuszczalne odchylenie od réwénbspoin wynosi £ 1,0 cm na diuga
chodnika do 10 m.

6.5.2.5. Sprawdzenie szerokai i wypetnienia spoin.

Sprawdzenie szerokai i wypetnienia spoin naky przeprowadzaprzez wydtubanie spoin na diugdokoto 10
cm w trzech dowolnych miejscach na jednym wybramhysowo odcinku regulowanego chodnika i zmierzenie
ich szerokéci oraz wypetnienia.

7. OBMIAR ROBOT

Wymagania ogolne dotygze obmiaru Robdt podano w SST D.M.00.00.00.

Jednostk obmiaru jest | m2 (metr kwadratowy) wykonanegodiika, zgodnie z DokumentadProjektovy i
pomiarem w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru Robét

Ogodlne zasady odbioru Robét podano w SST D.M.00@®o odbioru Wykonawca przedstawi deklaracje
zgodndci uzyskane od dostawcéw materiatow, wyniki pomiaidada z biezagcej kontroli materiatow i
Robét.

8.2. Rodzaje odbioréw

Odbiér chodnikéw z kostki brukowej obejmuje:

a) odbiér ostateczny,

b) odbiér pogwarancyjny zgodnie z zasadami podanyi85T D.M.00.00.00.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatnag¢ za | m2 chodnika nakg przyjmowa na podstawie obmiaru i oceny jgkowykonanych Robét oraz
wbudowanych materiatéw w oparciu o wyniki pomiardladai laboratoryjnych.

Cena wykonania Rob6t obejmuje:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze.

- dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania.

- wykonanie koryta.

- wykonanie podsypki piaskowej.



- utozenie kostek brukowych wraz z zegczeniem i wypetnieniem szczelin,

- przeprowadzenie niegbnych pomiaréw i badalaboratoryjnych

10. PRZE PISY ZWIAZANE.

10.1. Normy

1 PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczawieralngci na tarczy Boehmego

2. PN-B-06250 Beton zwykty 3 PN-B-06712 Kruszywanarialne do betonu zwykiego 4. PN-B-19701 Cement
powszechnegoaytku. Sktad- wymagania i ocena zgodcio

Kraw ezniki betonowe

D.08.01.01.

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji wymagania dotyege wykonania i odbioru kraginikow betonowych
dla zadanigRemont drég na terenie Gminy Wioszczowa”

1.2. Zakres stosowania Specyfikaciji
Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetaygdkontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych Specyfikacji

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmwgystkie czynnézi umazliwiajace i majice na celu wykonanie,

kontrok i odbiér kraveznikow betonowych. W zakres rob6t wchodzi:

a) wykonanie taw betonowych z oporem,

b) ustawienie krawznikéw betonowych 15x30x100 cm

Szczegotowa lokalizacja ustawienia kegwikéw odpowiedniego typu zgodnie z Dokumendejojektova.

1.4. Okréslenia podstawowe

1.4.1. Krawgzniki betonowe— prefabrykowane betonowe elementy rozgranigsajchodniki dla pieszych od
jezdni.

1.4.2. tawa — betonowa warstwa Kpa stiaca do umocnienia kraymika oraz przenogeza obcizenie
kraweznika na grunt.

1.4.3 Opo6r-beton na zewgtrznej stronie krawznika.

1.4.4. Podsypka-warstwa wyrbwnawcza z zaprawy cementowo-piaskadegpna bezpérednio na tawie.

1.4.5. Pozostale oketenia g zgodne z obowzujagcymi odpowiednimi normami i z definicjami podanymi
D.00.00.00. “Wymagania ogolne” pkt. 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce rob6t

Ogolne wymagania dotygeze rob6t podano w Specyfikacji D.00.00.00 “Wymagamgolne” punkt 5.

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za j&konvykonanych robét oraz za ich zgodéaz Dokumentag

Projektow , Specyfikacj i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Warunki og6lne stosowania materiatow

Og6lne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania padanSpecyfikacji D.00.00.00.

“Wymagania ogolne” pkt. 2

2.2. Podstawowe wymagania dotygaze materiatdw

Krawezniki betonowe drogowe typugikiego 15x30x100 cm powinny spetdissymagania normy BN-80/6775-

03/04. Wszystkie materiatyzyte do budowy powinny pochodziylko zezrédet uzgodnionych i zatwierdzonych

przez Inspektora NadzoruZrédta materiatow powinny ywybrane przez Wykonawa wyprzedzeniem przed

rozpoczciem rob6t nie pgniej niz 3 tygodnie. Kady typ materiatu (kragznikow, betonu na tagy cementu,

piasku, masy zalewowej) powinien posiadalokument potwierdzagy jego jaké¢ na podstawie

przeprowadzonych bafa Badania, pomiary elementéw i warunki sktadowani@winny by zgodne z

wymaganiami normy BN-80/6775-03/01.

2.3. Krawezniki betonowe

Do wykonania rob6t naly uzy¢ krawezniki drogowe: 15x30x100 cm, gatunku I. Krexmiki winny by¢
wykonane z betonu, klasy niezezej niz B 30.

Powierzchnie krawznikéw powinny by bez rys , pknie¢ i ubytkéw betonu. Krawdzie elementéw powinny

by¢ rowne i proste. Tekstura i kolor powierzchni ggrieowej) powinny by jednorodne, struktura zwarta.

Dopuszczalne odchytki wymiaréw:

- dla wysokdci =3 mm,

- dla szerokéci i dlugcsci £ 8 mm.

Sprawdzenie wyghu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu poprzez pomiar
i policzenie uszkodzewystkpujgcych na powierzchniach i krgdziach elementu. Pomiaréw nayedokonywda

zgodnie z PN-B-10021.

W razie wysjpienia watpliwosci Inspektor Nadzoru ni@ zmient sposob pobierania probek lub poszérzy
zakres kontroli krawznikow o inny rodzaj bada.



2.4. Materialy na podsyple i wypetnienia szczelin pomidzy sciankami bocznymi
Nalezy stosowé mieszank cementowo-piaskoav

- 1:4 dla podsypki z cementu portlandzkiego klasyo32N-B-19701 i z piasku naturalnego spehtepo
wymagania PN-B-06712,

- 1:2 dla wypetnienia szczelin z cementu portlandz@idlasy 32,5 wg PN-B-19701 i z piasku wg PN-B-
06711.

2.5. Materialy na tawe kraweznika z oporem

Krawezniki powinny by posadowione na fawie z oporem, zgodnie z Dokunegnfarojektova. Materiat na
tawy - beton klasy B-10 wedtug PN-B-06250.

2.6. Materiaty do wypetnienia szczelin dylatacyjnyl

Bitumiczna masa zalewowa na goo do wypetnienia szczelin dylatacyjnych powinnatsfa@ wymagania
normy BN-74/6771-04 i posiadaproba¢ techniczig IBDIM.

2.7.Przechowywanie i skladowanie materiatow

Krawezniki powinny by skladowane w pozycji woudowania na otwartej przest, na podtou wyréwnanym

i odwodnionym z zastosowaniem podktadek i przektddb na paletach transportowych.

Przechowywanie i transport cementu wg BN-88/6731-08

Kruszywa naley magazynowaw pryzmach na dobrze odwodnionym, utwardzonymupiaavarunkach
zabezpieczafych przed zanieczyszczeniem i przed wymieszaniemych rodzajow i frakciji.

3. SPRZET

3.1. Og6Ine wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w Specyfikacji D.00.00.00. “Wymaganialogd pkt. 3..

3.2. Do wytwarzania betonu na tawy z oporem:

Wytwornia stacjonarna do wytwarzania mieszanki beteej wyposaona w uradzenia do wagowego
dozowania sktadnikow.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycrce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w Specyfikacji D.00.00.00. fi#gania ogolne” pkt.4.

4.2. Krawezniki moga by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu. W trakcie transportu powinny by
zabezpieczone przed przemieszczaniegni siszkodzeniem. Naky je ukladg na podkiadach i przektadkach
drewnianych. Sposéb ich zatadunkusnadki transportowe i zabezpieczenie przed przesiet w czasie jazdy
powinny by zgodne z normBN-88/6775-03/01.

Wyprodukowan mieszank betonovg nalezy dostarcz& na budow w warunkach zabezpiecaaych przed
wysychaniem, wptywami atmosferycznymi i segregacj

Transport cementu wg BN-88/6731-08.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie podiga

Przed przysipieniem do wykonania kraxnikow nalexy je wytyczy¢ zgodnie z DokumentagProjektovy.

Koryto pod taw¢ nalezy wykona o wymiarach umaiwiajacych ustawienie szalunku.

Dno wykonanego wykopu powinno bywyréwnane, z odpowiednim spadkiem pagitym zgodnym z

Rysunkiem i zagszczone do wskaika zagszczenia minimum 0,97.

5.2. Wykonanie tawy betonowej i ustawienie krawznika

5.2.1. tawy betonowe z oporem wykonuje sv szalowaniu. Szalunki z desek gr&bic25-32 mm, powinny hy
wykonane pod tawy i opory. Betonowanie taw mglevykonywa& zgodnie z wymaganiami normy PN-63/B-
06251. Szczeliny dylatacyjne powinnydawyykonywane co 50 m i wypetniane npasalewow wg pkt 2.6.
5.2.2.Na wykonanej tawie betonowej najewykona podsypk cementowo-piaskosvgrub 5 cm i przy sznurach
ustawt krawezniki betonowe do wymaganychegdnych wysokéciowych.

Podsypka cementowo-piaskowa powinnadmigtrzymaitcé po 7 dniach nie mniejgaiz 10 Mpa, po 28 dniach
nie mniejsz niz 14 Mpa.

5.2.3.Spoiny na zczach krawznikéw po doktadnym oczyszczeniu wypetdaprawy cementow , po czym
zatrzé na gtadko powierzcheistykow. Szerok& spoin nie powinna lywicksza od 1 cm. Zaprawa
cementowa powinna miewytrzymata¢ po 28 dniach nie mniejszniz 20Mpa. Co kade 50 m., szczeliny
powinny by wypetnione magzalewows wg wymaga pkt 2.6.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w Specyfikacji D.00.00.00 “Wymagaagolne” pkt. 5.

6.2. Kontrola w czasie wykonywania rob6t
Wykonaweca jest zobowzany do systematycznej kontroli prowadzonych robot.
Kontrola powinna obejmowéa

- wykonanie rob6t zgodnie z Dokumentagjrojektovy,
- prawidlowa¢ przygotowania koryta,
- prawidlowas¢ ustawienia szalunkéw pod tawy betonowe (wysclmwo i w planie),



- zagszczenie betonu,

- wymiary wykonanej tawy (pomiar w dwéch dowolnie wghych punktach na kde 100 m tawy),

- wysoka¢ posadowienia kraggnikOw (pomiar j.w.),

- odchylenie linii kravgznikéw w planie (pomiar j.w.),

- dokladna¢ wypetnienia spoin (sprawdzenie min. 1 raz na 10 m)

- réwnas¢ gornej powierzchni kragenikow,

- badania wytrzymasoi na $ciskanie na wyetych z gotowego elementu probkach s&rennych o
minimalnym wymiarze boku 10 cm wg PN-B-06250 - ¥ mzed przyspieniem do robot i w przypadkach
watpliwych,

- badania naskliwosci betonu na prébkach o nieregularnym ksztalcieigtych z gotowego elementu wg
PN-06250 - 1 raz przed przgpteniem do rob6t i w przypadkachytpliwych,

- badania odporrigi betonu na dziatanie mrozu wg PN-B-06250 i w pemjkach wtpliwych,

- badaniacieralngci betonu na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 - Ipraed przysipieniem do robét i w
przypadkach wtpliwych.

- kontrok wizualrg wbudowanych kragznikdw pod lgtem nieréwnéci i ich uszkodza.

Wykonywane badania, pomiarP/, atesty i orzeczeiarkoryjne o materiatach winny bprzez Wykonawg
rejestrowane i gromadzone celem przedstawienigekispowi Nadzoru w trakcie odbiorowgdi. na jego
zyczenie.

6.3. Dopuszczalne tolerancje wykonania roboét

Dopuszcza ginasgpujace tolerancje wykonania robot:

- tolerancje wymiarow wykonanej ftawy mpgwynost dla wysokéci = 10%, a dla szerokoi
+ 20% wymiaru projektowanego,

- odchylenie niwelety gbrnej ptaszczyzny keawika od niwelety projektowanej nae wynost + 1 cm,

- odchylenie linii kravgznika w planie od linii projektowanej me wynost + 1 cm,

- spoiny musz by¢ wypetnione catkowicie na pedrgtebokasc,

- przewit pomiedzy gorm powierzchri kraweznika i tag 3 nie powinien b§ wickszy od 0,5 cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.00.00)@nagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarow jest 1 m (metr) ustawionego kreimika o wymiarach 15x30x100 cm na flawie

z oporem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D.00.00/M¥magania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z ST, Dokumendejojektows i poleceniami Inspektora Nadzoru,

jezeli wszystkie pomiary z zachowaniem tolerancji vid)  daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyece podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrai podano w ST D.00.00.00 “Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m (metra) wykonanego kkgaika betonowego obejmuje:

— prace pomiarowe,

— zakup i dostarczenie potrzebnych materiatow,

— wykonanie wykopu pod tagi ustawienie szalunku,

- rozcielenie i zagszczenie betonu, pigjnacja betonu i rozbidrka szalunku,

- ustawienie krawznikbw na podsypce cementowo-piaskowej na fawie rep, zaspoinowanie
kraweznikOw zapraw i pielegnacja wod spoin,

— wypehienie szczelin magzalewows,

— zasypanie zewtrznejsciany gruntem i ubicie,

— przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i biada

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-88-06250 Beton zwykly.

2. PN-63/B-06251 Roboty betonowegelbetowe. Wymagania techniczne.

3. PN-79/B-06711 Kruszywa mineralne. Piaski doraapbudowlanych.

4. PN-80/B-10021 Prefabrykaty budowlane z betdtetody pomiaru cech geometrycznych.
5. PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu Zegs.

6. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
7. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywani

8. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa.



9. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betdflementy nawierzchni drég, ulic, parkingébw
i torowisk tramwajowych Wspdlne wymagania i badan

10. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betd&iementy nawierzchni drég, ulic, parkingdw
i torowisk tramwajowych. Kraezniki i obrzeza.

10.2. Inne dokumenty

11. “Katalog powtarzalnych elementéw drogowych” @) - Transprojekt-Warszawa, 1979 i 1982 r.



